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Kapitel 1 Borja har...

Gratulerar till kopet av en Pulsar Sludge Finder 2. Detta kvalitetssystem har
utvecklats under manga ar och representerar det senaste inom
hogteknologisk ultraljudsmétning av slamnivéer.

Den har designats for att ge ar av problemfri drift, och genom att anvénda
ndgra minuter till att 1dsa manualen underléttas installationen sa mycket som
mojligt.

Om denna Manualen

Genom att folja manualen blir installation och drift korrekt utfort.

For ytterligare hjélp och information hédnvisas till originalmanual pa engelska.

Tips

TIPS
% | olika delar av manualen finns
— tips for att underlatta
< handhavandet.

Ytterligare Information

Férdjupande Information

I manualen finns hanvisningar till det engelska originalet
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Om S/udge Finder 2

PULSAR I~ ]

AEOB
ofefal»

En Sludge Finder 2-enhet hanterar tvd métpunkter i vétska och/eller luft.

Enkel att installera, kabelgenomforingar 5 X 20mm och 1 x 16mm for
elektrisk anslutning.

Utmarkt stabilitet, noggrannhet och repeterbarhet.

Sofistikerade algoritmer for ekoextrahering genom kraftfull Digital Signal
Processing (DSP) microprocessorer.

Utmarkt prestanda baserad pé aktuell spetsteknologi and moderna
designprocedurer.

Tvé oberoende méatkanaler med mojlighet att kombinera drankbar och
luftgivare.

Tva programmerbara 4-20 mA utgéngar

Sex programmerbara SPDT statusrelder

RS232 och RS485 kommunikationsportar for multiple unit installationer.
Radiokommunikation for fjarravlast 4-20mA signal (tillval).

Detta tillsammans med en enkel programmering, gor instrumentet till ett
givet forstahandsval av slamskiktsmaitare.
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Applikationer
Sludge Finder 2 ar designad for att overvaka materialnivderna i olika
processer och for att reglera styrsystem, starta och stoppa motorer, och
initiera handelser baserade pa uppmétta processforhallanden.
Nagra typiska applikationer for slamnivamaétning:
e Vatten & Aviopp
e  Gravitation & DAF fortjockare
e  Ravattenbassdnger
e Sumpar, sedimenteringsdammar
e Industrie/la Processfortjockare
e  Saltlosningstankar
e Material Inventeringstankar
e  Processfértjockare
e Avvattning
e Mellanlagringstankar
e FGD fortjockare
e  Sedimenteringstankar

e  OljalVatten separatorer

e SBR Tankar
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Funktionsbeskrivning

Sludge Finder 2 skickar en "sdnd"impuls till givaren som d& genererar en
hogfrekvent ultraljudsvag vinkelrétt frdn givarens yta. Returekot tas emot av
Sludge Finder 2. Tiden det tar for ekot att komma tillbaka méts och avstindet
fran givaren till slamskiktet berdknas.

Relderna kan programmeras for att aktivera larm, starta pumpar, eller annan
styrutrustning. Det finns en avskiljd 4-20 mA utgang for varje mitkanal som
kan anslutas till en logger eller PLC for separat dvervakning av slamnivan
oberoende av vad som visas pa displayen. Dessutom finns en RS232 port, si att
Sludge Finder 2 kan fjdrrstyras via PC eller annan utrustning, for upp- eller
nedladdning av parametrar eller for att se ekona i realtid.

Sludge Finder 2 kan programmeras antingen via det integrerade tangentbordet,
eller via PC och RS 232 seriellt Interface. Alla parametrar ar sparade i ett
backupminne, sé de finns alltid kvar dven vid strémavbrott. En sekundir backup
kopia av parametrarna kan ocksa sparas i Sludge Finder 2s minne, t.ex. om
en alternativ parameteruppstéllning behover sparas.

Sex anvéndardefinierade kontrollrelder med individuella séttpunkter och
intelligent prestanda loggningsmjukvara férsikrar om maximal
kontrollflexibilitet.

Pulsar Sludge Finder 2 ultraljudsslamnivdmaitare har designats for att ge en
underhallsfri "installera-och-glom" drift.
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Produkt Specifikation

Utférande

Vdggmonterad

Utvandiga dimensioner

Vikt
Kapslingsmaterial/beskrivning
Kabelgenomféringar

Givarkabelférlangning
Maximalt avstand

Environmental

IP klass (vdggmonterad)

Max. & min. temperatur (electronik)
Brandfarlig atmosfar

CE godkannande

Prestanda (i slam)
Onoggrannhet

Uppl6sning

Max. omrade
Min. omrade

Utsignaler
Analoga utgangar

Digitala utgangar
Volt free contacts, antal och rating

Display

Radio Modem (tillval)

Buskommunikation (tillval)

Programmering
Direkt programmering

PC programmering
Programmerings security

235 x 184 x 120 mm

Nominellt 1 kg

Polycarbonate, flam resistent enligt UL94-5V 10
kabelgenomféringar 5 x M20

och 1 x M16 undertill,

4 x PG11 pa baksidan

2 tvinnade parkablar 0.5mm? med skarm
200 m

IP65

-20 °C till +50 °C

Safe area: compatible with approved dB
transducers (se dB-givarnas specifikationer)

Se EC Declaration of Conformity

0.25% av uppmatt varde eller

10 mm (det storsta vardet)

0.25% av uppmatt varde eller 10 mm
(det storsta vardet)

10m

0.3m

2 off Isolated (till 150V flytande) output of 4-20
mA or 0-20 mA into 1kQ (user programmable
and adjustable) 0.1% upplésning

Half Duplex RS232
6 form "C" (SPDT) 5A vid 115V AC

192 x 128 pixel illuminated graphical display
Fully programmable display options Integral
keypad with menu navigation keys

4 — 20mA med tradlés exempt frekvenser Max
avstand 500m siktlinje

RS485 Modbus RTU/ASCII eller Profibus DPVO
eller DPV1 (slavenhet)

via integrerat tangentbord
via RS232
Via I6senord (fritt valbart)
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Programmerad data integritet Via Flash minne

Supply
Matningsspéanning universell 100-240V ac 50-60 Hz,
dc 22 - 28V
20W maximum power (typiskt 11W)
Sakring 2A langsam

Pulsar Process Measurement Limited driver en policy fér konstant utveckling och férbattring och
reserverar sig darmed for ratten att andra tekniska detaljer efter behov.
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EC Declaration of Conformity

C€

IF’HDCESS MEASUREMENT

EU DECLARATION OF CONFORMITY
PULS AR Sludge Finder 2

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer

Relevant Directive(s)

Manufacturer's Name:
Manufacturer's Addness

Apparatus

Type of Equipment
Equipment Class
Standards Applied

HNAFWVEU - EMC Directive and its amending Directives
HNA35/EU - Low Yoltage Directive and its amending Directives
Pulsar Process Measurement Lid,

Cardinal Building,

Enigma Commercial centre, Sandy’s Road, Matvern, WR14 11], UK
Pulsar Sludge Finder 2, db Transducer, Sludge Transducer VT10

Measurement and Process Control
Industrial

EN 61010-1:2010 Safety requirements for electrical equipment for measurement,
and laboratory use.

EN 61326-1:2013 EMC requirements

which calls up

EM 55011 Electromagnetic disturbance characieristics
EN 61000-3-2 EMC harmonic current emissions

EN 61000-3-3 EMC limitation if voltage changes

EN 61000-4-2 EMC electrostatic discharge immunity
EN 61000-4-3 EMC electromagnetic field immunity
EN 61000-4-4 EMC transient immunity

EN 61000-4-5 EMC surge immunity

EN 61000-4-6 EMC immunity to induced RF fields
EN 61000-4-7 EMC techmiques

EN 61000-4-11 EMC interruptions & variations

I hereby declare that the equipment named sbove has been tested and found to comply with the rlevant
sections of the sbove referenced specifications. The unit complies with all essential requirements of the

Directives.

Signed

Name: Jeff Allan (B5C) LEng - Engineer
Pulsar Process Measurement Ld

Date

£ 15" April 2016
Rev 1.3
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Kapitel 2 Installation

Krav pa matningsspanning

Sludge Finder 2 kan drivas av AC eller DC. Vixelspanningen genereras av en
universell 100-200VAC transformator. Likspdnning 22-28V. | bada fallen
forbrukar Sludge Finder 2 nominellt 11W , med ett maximum av 20W.

Alla  elektroniska  komponenter  dr  kinsliga  for
elektrostatisk  chock,  tillse korrekt jordning under
installation .

Uppackning

Oppna forpackningarna forsiktigt. Lyft ur utrustningen varsamt och kontrollera
mot packlistan. Rapportera ev. skador eller brister omedelbart.
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For val av plats for signalomvandlaren, ténk pa foljande:
o Sikerstill att Sludge Finder 2 installeras i en séker zon. (Ej EX-zon)

e For tydlig avlasning av LCD displayen rekommenderas att den monteras
i 6gonhdjd.

e Monteringsytan bor vara vibrationsfri.
e Omgivningstemperatur mellan -20°C och 50°C.

e Undvik hogspanningskablar och frekvensomformare i nirheten.

Dimensioner

Vaggmontering

Avstand for fixeringshélen visas nedan.

FIXING CENTRES

30mm

142mm

198mm

Borra 3 hal for 8 mm skruvar (langden anpassas till underlaget) och borja
med att fixera toppskruven forst. Hing enheten pa denna och skruva dit de
Ovriga tva genom att ta bort terminallocket for att komma &t de férborrade
halen.
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Kapslingens dimensioner visas nedan
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Kabelgenomféringar

Det finns 6 kabelgenomforingar under Sludge Finder 2 (5 x M20, 1 x M16) och
4 pé baksidan (4 x PG11). Vilj vilka som skall anvidndas och skér bort tdtningen.
Tillse att kretskort i SF2 inte skadas. Anvind inte hammare.

Anvind korrekt typ och storlek pad genomforingar sé att kapslingsklassen
bibehélls.

Givare

78mm 1"BSP TOP

-
£
w0
%
I
- —E_[ _ 98mm Max. .
CE> BOTTOM

MATERIAL: BLACK VALOX 357
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Termminal Anslutningar

Vaggmonterad enhet

Kopplingsterminalerna &r beskrivna nedan. Det finns &ven ett kopplingsschema
pa insidan av terminallocket.

PULSAR BATTERY RELAYS
2 1 )
Process Measurement e =i k 1R A 4-20 mMA OUT| RS485 | SERIAL
i RELAY 2 | RELAY 4 | RELAY 6 CH1 | CH2 (A B FSORY | TRANSDUCER 2
A . T[T oo e o e P e 151 L] @ld ol Scu | MRiewmanrey
RANGE 100240 228 v A Ao AN R e LS ALt
FrEQ 50160 He oc X [ SEIEX L o4 L
[ 2am [@A | T = =1 =1 =1 o =
o | e B0 [ ) s] less]s. slsslso][ | lssls
POWER 20W Maximum TEE 89| 13|14 15| 19 (20| 21 = o |37 | 38| |40
é LN com|nc | No | com|ne | no [com|ne | No é RS435 TERMINATION |MTRIPWR|SIG 0 v
RELAY 1 | RELAY3 | RELAY5 SCN  JUMPERS _ | TRANSDUCER 1
[ | rror (09|
c € MAINS 4 n | rsmmno«E.
Manufactured to IS0 9002
Service Phone No: 01684 891 371 A-800-0337-A

Terminal Anslutningar

Matning
Sludge Finder 2 kan drivas med AC nidtmatning och med DC eller batteri backup
i hindelse av stromavbrott (automatiskt val av matning), eller permanent DC/
batterimatning.

Anslut givare till Sludge Finder 2’s givarterminal enligt foljande:

Givare 1
VT -givare
Terminal plintar
Enhet typ Orange Rod Vit Svart Gron
Motor | Matning Signal | Ovolt | Skdrm
Terminal no. 37 38 39 40 40

dB -givare

Terminal plintar

Enhet typ N/C Rod Vit Svart Greodn
Power | Signal | Ovolt | Skdrm
Terminal no. 37 38 39 40 40
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Givare 2

VT -Givare
Terminal plintar
Enhet typ Orange | Rod Vit Svart | Gron
Motor | Matning Signal | Ovolt | Skdrm
Terminal no. 41 42 43 44 44
dB - givare
Terminal plintar
Enhet typ N/C Ro6d Vit Svart Gron
Matning Signal | Ovolt | Skdrm
Terminal no. 41 42 43 44 44
Reldutgangar

De sex relderna kan programmeras for manga olika larm eller kontrollfunktioner.
Reldkontakterna ar klassade for 5A vid 115V AC. Alla anslutningskretsar bor
vara dimensionerade sa att de skyddas av sdkringar mot kortslutningsstrommar
som Overstiger reldets klassning.

Strémutgangar

Galvaniskt isolerade aktiva 0/4 - 20 mA-utgangar (till 150 V), max belastning

1kQ.

RS232 Seriellt Interface
Om onskas kan seriellt interface anslutas for fjérrstyrning av Sludge Finder 2.
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Givare (Sensor)

Placering av slamgivaren

e  Givaren skall placeras pé en niva sa att den alltid befinner sig helt under
vattenytan sa ldnge den skall méta. Givarens kristallyta bor vara ca
150mm under normal vattenniva. Temperaturkompensationen
fungerar endast korrekt om givaren befinner sig pa denna niva
eller léigre under vattenytan.

e  Se till att det inte finns ndgra hinder mellan givaren och bassingens
botten. N.B. Roterande undervattenskrapor som passerar under givaren
paverkar inte normal drift.

e  Vilj en plats med minimalt med gasbubblor, hoga fléden eller kraftiga
TS-forandringar i direkt narhet av givaren.

e  Typisk installation i en rund sedimenteringstank eller fortjockare ar 1/3
till 2/3 av avsténdet fran yttervéggen till mitten av tanken och givaren
monterad frén ricket pa bryggan.

e  Typisk installation i en rektanguldr sedimenteringsbassing eller
fortjockare dr langs 1/3 av langsidan nérmast slamutloppet.

Installation av givaren

e  Givarhuset 4r designat for en 1" (inch) BSP invéndigt gdngad koppling
for ror eller konsol. Dra den integrerade givarkabeln genom roret och
dra at kopplingen for hand. VARNING: extrem atdragning kan
skada givarhuset.

e Placera givaren 150mm under vattenytan och se till att monteringsroret
ar vinkelrdtt mot vattenytan. Sdkra monteringsroret ordentligt pa plats
med slangklimmor.

e  Monteringstillbehor med flexibel arm finns for applikationer dér
ytskrapor anvinds. Vrid monteringsroret sé att den integrerade
givarskolden tréffar skrapan vinkelrétt. Se till att givaren ror sig fritt
bort frén den passerande skarpan.

e Det finns ocksd monteringstillbehor for att forldinga monteringsroret bort
fran anslutningspunkten pé récket for att undvika hinder pa métplatsen.

e  Givarens kabel kan forlangas upp till 200m. Installera givarkabeln i
jordad metallhdlje. Installera den inte i allménna kabelrdnnor eller med
frekvensomvandlare eller hogspanningsutrustning.
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e Luft(dB) givare skall installeras och anslutas enligt
installationsinstruktionerna i "dB Transducer User Guide".

Vaggmonterad enhet

Placering av Sludge Finder 2

e  Enheten kan sitta monterad inom- eller utomhus.

e Signalkabeln mellan SF2 och givaren far inte 6verskrida 200m.

e  Undvik att placera enheten néra frekvensomvandlare eller annan
hogspéanningsutrustning eller kablar.

e Tillse att Sludge Finder 2 signalomvandlare ar placerad i “séker”, icke-
Ex zon.

e  For tydlig avldsning av LCD displayen rekommenderas att den monteras
i 6gonhojd.

o Tillse att monteringsytan &r vibrationsfri och att
omgivningstemperaturen dr mellan -20°C and 50°C.

Installation av signalomvandlaren

e  Montera enheten pa ritt hojd for att bekvamt kunna se kontrollpanel och
display. Lamna tillrdcklig plats runt enheten for att kunna 6ppna dorren
helt vid service av instrumentet.

o  Fist vid végg eller panel genom de forborrade monteringshalen.
Alternativt, fast vid ett handrdcke med tillvalsutrustningen Integrator
Mounting Assembly.
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Forberedelse for drift

Fore stromséttning, kontrollera foljande:
v" Sludge Finder 2 ir korrekt monterad, i "séker" zon.
v’ Spanningsmatningen ar korrekt installerad.

v" Reliderna ir korrekt anslutna.

Underhall

Det finns inga delar i Sludge Finder 2 som krédver service av anvéndaren,
forutom en huvudsékring. Om det uppstir problem med enheten kontakta Er
leverantor.

For rengodring, torka med en fuktig trasa. Anvind inga 16sningsmedel pa
kapslingen.

Underhall av givaren

Procedur fér urkoppling av givare

Det kan bli nddvindigt att ibland koppla bort givaren for rengdring och
underhéll. Foljande procedur forsdkrar om att det gérs med omtanke om
operatdrens hélsa och sdkerhet och utan att skada givaren.

Givarens montagekonsol (tillvall) &r designad si att givaren kan tas loss utan att
nagra delar faller ner i applikationen.

Innan demontering pébdrjas skall spanningsmatningen till SF2 brytas.

Korrekt skyddsutrustning skall biras for att undvika direktkontakt med
mediaberdrda delar. Vid tveksamheter kontakta lokalt ansvarig for Hélsa och
sakerhet.

For att 16sgéra givaren, lossa bultarna pa montagekonsolen som visas i fig.1 och
lyft givarens kabelkanal till géngbryggan. Haéllaren sitter fast i montageplattan
med en sdkerhetskedja sé att den inte riskerar att falla ner i mediat.
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Givaren kan dérefter inspekteras pa ett sdkert sétt och kan rengoras forsiktigt
med en fuktig trasa for att avldgsna oonskade partiklar och smuts. Torkarbladet

fér aldrig flyttas for hand da detta kan skada torkarmotorn.

Viktig notis angaende garantin:

Den ettariga garantin fér givaren GALLER INTE OM
TORKARBLADET FLYTTAS FOR HAND. DETTA AR
SKADLIGT FOR MOTORAXELN OCH SKADAR
ENHETEN.
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Torkarbladet ror sig tvd ganger var 20 min som default, om givarens yta
ar smutsig och det &r osdkert om torkaren fungerar placera givaren si att den
inte snuddar vid négot och anvindg tangent for att forcera en
torkarrorelse (Se notering nedan).

Notera

snabbvalstangent initierar bara en torkarrorelse relaterad till den
aktuella méatpunkten och endast i driftldge, runmode, pa Huvuddisplayen.
Om dubbel métpunktsvisning &r aktuellt pa displayen kommer snabbvals-
tangenten inte att initiera en torkarrorelse.

Om det ar nddvéandigt att byta ut givaren skall féljande procedur foljas.
Koppla bort givarens kablage fran signalomvandlaren och ta bort kablarna.

Om givaren dr monterad i hallaren via dess processanslutning skall denna
skruvas bort forsiktigt i motsols riktning. Tillse att givaren inte tappas eller
slds 1 d& den kan bli skadad.

Nér en ny givare monteras fir inte muttern dras for hart d& detta kan orsaka
"givarringning"- "handtight" &r tillrackligt.

Nér givaren ar tillbaka i mediat och strommen péslagen kommer enheten att
aterstarta och efter kort tid (processberoende) kommer slamskiktet att métas
som tidigare.
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Givarinstallation tillval

1. Rostfri monteringsplatta.
Fig. 1
sl
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Montagesystemet inklusive héllaren ar tillverkat av rostfritt stal.
Monteringsplattan &r fast vid det vanligtvisn galvaniserade handricket via tva
galvade U-bultar som &r separerade fran monteringsplattan med robusta, gjutna
plastdistanser.

Detta systemet forhindrar problem med galvaniska strommar och korrosion
eller oxidation vid kontakt mellan olika material.

Detta system kan fis med en 3/4", 2.3m lang kabelkanal av rostfritt stal, andra
langder pa begéran. Héllaren han féstas i monteringskonsolen eller svetsad i
kedjan for att placeras pa dnskad plats.

Monteringsplattans dimensioner

HINGED TUBE T0O
TAKE 374" CONDUIT

150mm o~

N
S9mm

— DD% [

‘Ut BOLT

350mm 450mm

NYLON SPACER

— Oﬂé] E{ =sN=

8mm THICK PLATE

|8}

200mm
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Monteringskonsol (springskiss)

A

v 4.
~a

7

\g

Notera: De tva armarna som haller de ledade fastena for hallaren ar svetsade i
monteringsplattan.

Part Nummer:

Rostfri monteringskonsol for givare komplett med sékerhetskedja och 2,5 m 3/4"
rostfri hallare.

Part Nummer 9200A0007

Rostfri monteringskonsol utan kedja och hallare.

Part Nummer 9200A0008

System for flexibel arm

Part Nummer 9200A0001
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Montering av signalomvandlare
Sludge Finder 2 signalomvandlare &r inbyggd i en IP65-klassad kapsling.
Dessa placeras ofta ute och ar mycket exponerade for vider och vind.

Diarmed erbjuds ett anpassat metallskap dér enheten &dr skyddad mot solljus och vita.

Stalskap med tillval monteringskonsol rekommenderas
for lamplig montering . Dimensioner: B x H x D: 400
mm X 400 mm x 200 mm.

Krav: Generellt skydd for elektrisk och annan
utrustning mot mekanisk averkan och mot fukt och
damm.

Exampel Specifikation

* Konstruktion helt i stalplat.

* Epoxy pulverlackad RAL7032.

* Jordanslutningar i sképet och pa dorr.
* IP55 -klassat som standard.

* Polyurethan packning.

Sida 26



Montering av skap.
Om Sludge Finder 2 monteras i stilskapet kan Pulsar erbjuda nédvéndiga delar for att
fixera skapet vid t.ex ett handricke, som visas nedan. Detta inkluderar 2 st halade

skenor av galvat stal och 4 st U-bultar (kundanpassad diameter).

Ovrig utrustning for montage méste inforskaffas av installatdren.

0 0

0 0
A 2] a L7
{ ) { )
N1 v v A d

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0
VN -] A /775N
{ ) { )
S m l-;-l 4
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Kapitel 3 Hur man anvander S/udge Finder 2

Funktioner

Display
Den grafiska displayen visar fyra nivder av driftinformation och
tillhandahéller ett sofistikerat, progressivt menysystem i
programmeringslage.

I driftlige Run Mode, visar huvudskdrmen aktuell nivdavldsning i vald métenhet
med en grafisk representation for maétpunkt 1 och/eller for maétpunkt 2
tillsammans med status information med hénsyn till givaren, ekomottagning,
torkarstatus och felldge via snabbvalstangenterna. For att skrolla mellan drift-
run mode skdrmarna, anvénd vénster och hoger piltangent (se diagram nedan).
For att vixla mellan métpunkterna anviand upp och ner piltangenter.

‘Echo’ Ekoskdrmen visar det aktuella ekosparet for punkt 1, punkt 2 eller bada pa
samma skdrm, med olika visningsmdjligheter som beskrivs senare i detta kapitlet.

‘Range’ Omradesskidrmen visar detaljer som O-punkt, mdtomrédde och blanking
for punkt 1 eller punkt 2.

‘Relays’ Reldskdrmen ger aktuell information om relatyp och aktuellt
tillstand, en grafisk visning av reldets sdttpunkter och aktuell niva for métpukt 1
eller 2.

I Program mode, programmeringsldge, anvinds displayen for att visa
information om menysystemet, parameter detaljer och virdena som kan matas in.

Under Test Mode anvinds displayen for att 6vervaka den simulerade nivan pa en
skidrm lik huvudskdrmen ‘Main’ i driftldge. Test mode for strémsignalen
(auto/manual hard/soft) visas ocksé langst ner pa skdrmen.

Det finns tvd huvudsakliga driftligen for Sludge Finder 2, Run Mode och
Program Mode. Det finns ocksd ett Test Mode, som anvinds for att
kontrollera instédllningarna. Alla programlidgen har nu beskrivits.
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Run Mode

Driftlaget anvinds sa fort Sludge Finder 2 har blivit programmerad. Det &r ocksé
laget som enheten atervénder till efter ett stromavbrott.

Nir Sludge Finder 2 startas for forsta gngen visar den en nivd i meter som
relaterar till default instdllningarna. Alla relder dr "AV" som default.

Efter fullstdndig programmering kommer aktiverade relder att dra och sldppa nir
nivan nar aktuella sdttpunkter och LED-lamporna byter farg (om de inte stiangts
av i programmet).

Main

Huvudskérmarna ger information om maétpunkt 1, méitpunkt 2 eller en Gversikt
over bada punkterna. Anvand upp och nerpilarna for att skrolla mellan 1, 2 eller
béda. Nedan 4r ett exempel for punkt 1, denna skdrmen visas nédr Sludge Finder
2 startas forsta gangen.

. Point 1 Aktuell slamniva i
Tankoversikt visar . miitenhet

en grafisk
representation av metres

slamnivan i % av\
métomradet

17.5%

9
Slamniva i % av /
métomrédeto m Echo Rangev\ Relays | |’I2:OO:OQ.|._ Klocka

Display lage - aktuellt
lage dr markerat

Felmeddelanden sasom “Wiper Fault” torkarfel, “Status = LOE” lagt eko
eller “Status = Failed” fel, visas pa denna skdrmen for den métpunkt det giller,
om ett fel uppstar.
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Eko

Ekoskdrmen visar ekodata. Nedan ér ett typiskt exempel av slamskikt i en
sekundér sedimenteringstank

Slamskiktsmétning

R )
(dB) Point 1: 2.60 metres
§Iam mterface 1004 Gate
indikering
Ekostyrka Tank
idB Botten
0
0o 0a 17 25 33 4.2 5 B - -
Status: OK (OK) metres | | Distans i
ain Range Relays ‘ | 12:00:00 métenhet
N\

Givar Status Torkar Status

Matomrade

Skdrmen for mitomréadet visar detaljer for aktuellt slamskikt och de
programmerade méitomradena i Sludge Finder 2.

P107 = Dodzon
P106 = Mitomrade
P105 = 0-punkt

109 m Range Settings
& P107=0.300m

i
|

................... P106=2500m

| Main Echo Relays | |12:00:00

X P105=3.000m

F Y
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Relder

Reldskdrmen visar aktuell status for alla reldutgdngarna och ger en visuell
representation av aktuell slamnivd och pa- och av sittpunkterna for varje reld.
Nivaikonen, (punkt 1), representerar nivaavlésningen for den givare/métpukt som
reldet dr dedikerat till. (se tabell nedan). Relder som inte ir relaterade till nivan
visas utan en grafisk bild av nivasittpunkter men visas med relanummer och

status.

Aktuell punkt och
varde i P104,
métenhet visas i
P100, driftlage

Tank visning for
niva for aktuell
métpunkt

>

Point 1
1.09 m

Aktuell nivaikon

Relay Settings A= Alarm
C1 A2 C3 A4 M5 Noe C = Kontroll
M = Annat
N = Ej i bruk
Siffran
representerar
-5 -+ reldets nummerf
«| |«
on off on off off oﬂ——| Reli Status
Main Echo Range RRGEVS 12:00:00

_}

[Reli ON siittpunkt ———>

| Reld OFF sittpunkt |/'

Fyllt omréade, reld &r alltid
“4— AKTIVT (ON).

Omrade mellan fylld are och streck
visar att reldet kan vara AKTIVT draget
eller INAKTIVT om inte draget.

\ Tomt (ljust) omrade, reldet dr

alltid INAKTIVT (OFF).

Nivalkon

‘ Beskrivning

Punkt 1 Niv4, visas péd véanster sida om relddiagrammet.

Punkt 2 Niva, visas pa hoger sida om relddiagrammet.

Medelniva, visas till vinster om relddiagrammet.

Summerade nivéer, visas till vinster om relddiagrammet.

| + & |4+

Differens niva, visas till vinster om relddiagrammet.

Alla ikoner visar métningen fran det vertikala centrum av ikonen.
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Program Mode

Programmeringsldget anvénds for att stilla in Sludge Finder 2 eller for att dndra
redan angivna parametrar. For att fi tillgdng till programliget maste det

integrerade tangentbordet anvéndas. Alternativt kan enheten programmeras fran
PC via RS 232 Seriellt Interface.

Tillgang till Program Mode
For tillgang till programmeringsliaget i Sludge Finder 2, matas helt enkelt

losenordet in, foljt av ENTER tangenten. Default losen ar 1997, sa tryck
foljande:

ARETD

Notera

Det finns en time-out period pa 15 minuter i program mode, efter denna
atergér enheten till run mode. Timern &terstélls varje gng en tangent anvénds.

Skarmklipp fran program mode

Huvudmeny —| | [NTIE0L Relays DataLogs Display P |
Point 1
Undermen Point 2

Global
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XTI Relays DataLogs Display P |
Underment Aktuellt virde
wbrik | [ EHree
Global —
[Measnt Unitsf 1. | |
— —+— | Decim Places 2 V\
Parameter lista|  Enheter(inga
i detta fallet)
Informationsskarm

Informationsskdrmen kan anvéndas for att visa saker som Software revision,
serienummer etc. men kan ocksd visa en sammanstillning av applikations-
instéllningarna. For tillgang till informationsskdrmen, tryck pa &

medan Sludge Finder 2 befinner sig i run mode. Det finns 4 sidor i
informationskdrmen, efter Pulsar loggan. Aktuellt sidnummer visas langst ner,
i mitten av skdrmen. Sidorna kan skrolla automatiskt men vénster och hoger
piltangent kan ocksad anvidndas for att byta sida. Ett exempel for sida 1 visas
nedan

Sludge Finder

0

B

oot clLoader 1.2
Date - 12401409
| Time w1 h 27

I Custorner : Unkniovr
f Seral 012345
1235

Sida 1: Generell information om systemet, se exempel ovan.

Sida 2: Information om kommunikationsinstallningar inkl. RS232 och
RS485 (tillval).

Sida 3: Information om applikationsinstéllningar inkl. givartyp, applikation, 0-
punkt, etc.

Sida 4: Information om instéllningar for mA utgang inkl. applikation,
allokering, etc.
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Snabbval

Det finns fem snabbvalstangenter pa tangentbordet for att snabbt kunna se de
vanligaste parametrarna i Run Mode, driftldge. Vid ett tryck pd snabbtangenten
initieras eller vixlas funktionen kopplad till tangenten. Dérefter atergér Sludge
Finder 2 till Run Mode/drift displayen, om mgjligt. | programmeringslage har
tangenterna annan funktion. Information som visas med funktionstangenterna i
“Main” huvudskérmen forsvinner efter 20s. Funktionerna visas nedan:

—

Run Mode
Vixlingsstatus, ekostyrka,
torkar status och

temperaturdisplay i “Main”
huvudskdrmen. Vixlar Gate
display i “Echo” skdrmen.

Program Mode

Radera aktuellt vérde.

&

Vixlar mellan distans, niva och
tomrum display i “Main”
huvudskdrm. Vaxlar DATEM
spéret 1 “Echo” ekoskédrmen.

Anvinds ej i Sludge
Finder 2.

Vixla till mA utsignaldisplay i
“Huvudskdrmen".

Aterstill parameter till
default instéllning.

Anvinds ej i Sludge Finder 2.

Anvinds ej i Sludge
Finder 2.

Initierar en torkarrdrelse pa
givaren (Endast VT givare i
enkel matpunkts huvudmeny ).

Anvinds ej i Sludge
Finder 2.

Anvénds ej i Sludge Finder 2.

Vixlar till negativa vérden.

JNEELE,

Visar informationskédrmen,
timeout 20 sekunder.

Inmatning av decimalkomma
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Meny Tangenter
Menyknapparna har foljande funktioner:

I\/IenyKnapp‘ Funktion

1) Piltangenter for véinster och hoger forflyttning i
menysystemet och anvinds som ‘backspace’ vid
fordndring av en parameter.

2) For att dndra displayvisning i run mode/ driftlage.

3) Anvénds i test mode for att simulera en nivas rorelse
upp och ner (hbger=upp, Vinster=ner).

1) Piltangenter for forflyttning upp eller ner i
menysystemet.

2) For att byta visad métpunkt i run mode/driftlage.

1) For att bekrifta varje inmatning (t.ex. vélja ett menyalternativ
eller acceptera ett parameternummer eller virde).

2) For att besvara fragor fran Sludge Finder 2 som aterstéllning
av fabriksinstéllningar?

ENTE

=

Anvénds 1 ‘program mode’ for att ga tillbaka ett steg i
CANCEL menysystemet eller tillbaka till driftldge. Ta bort ett
felaktigt inmatat virde.

Anvinds i driftldge ‘run mode’ for att re-initiera
ekosparet, om man missténker en felaktig nivaavldsning.
Denna funktion bor endast utforas av erfarna anvindare,
se Service Manual for ytterligare detaljer.
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Det finns tvé stt att indra parametrar, direkt eller via menysystemet. Bida
beskrivs som foljer:

Via Meny Systemet
Menysystemet ar designat for att gora forédndringar av parametrar mycket enkelt.
Det finns tvd menynivder: Main Menu huvud- och Sub Menu undermeny.

Hogst upp pa displayen finns en textrad som visar huvudmenyns rubriker. Tryck
vénster/hoger piltangenter for att skrolla mellan huvudmenyns rubriker (se
exempel nedan, bérjar med Application).

v
Application || Relays —» Floc Alarm* |— Data Logs
I

L Display —» mA Output | Compensation | Stability
I

—

Echo Process |—»| System —» Device Comm |—| Test -

*Finns endast i hardvaruversion 1.1.0 eller senare.

Man kan nér som helt trycka ENTER eller pil ner for att 6ppna den markerade
rubrikens undermeny.

Varje menyalternativ, och deras undermeny, beskrivs senare i denna manual. 1
undermenyn kan man skrolla upp och ner med piltangenterna och sedan trycka
ENTER for att 6ppna onskad parameterlista. Om det finns fler menyalternativ eller
parametrar &n vad som far plats pa displayen, visas en skrollist pa hoger sida om
menyfonstret. Positionen av den fyllda listen visar var man befinner sig i aktuell

meny.
‘4 Display Compensation P]
Parameter lista_ mA Out 1 | _—1 Skrollist
o Low Level 0.000 metres
High Level 5.700 metres
v
Markerad e High Limit 20.00 mA Scroll bar
parameter Low Trim 0.00 mA position
High Trim 0.00 mA
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Nir man hittat ritt sektion, skrolla ner i parameterlistan och markera den
parameter som skall dndras och tryck ENTER for att komma &t parameter
alternativen. I parameterniva visas alternativen for denna parameter pé skdrmen.

Om parametern har forprogrammerade alternativ; skrolla ~ med upp/ner
piltangenterna eller tryck in siffran for Onskat alternativ (visas till vénster) for
att markera aktuellt val, tryck sedan ENTER for att spara. Om parametern kriaver
att ett virde inom ett visst omrdde visas detta omradde och en ruta att mata in
viardet i. Anvidnd det numeriska tangentbordet for att ange virdet och tryck
ENTER for att spara.

Nér det &r fardigt, tryck CANCEL for att gé tillbaka till foregdende meny. Vil i
huvudmenyn tryck CANCEL -knappen igen, och Sludge Finder 2 fragar efter
bekriftelse innan den atergér till driftlige/Run mode. Bekrifta genom att trycka
pé ENTER.

Direkt dndring av Parametrar

Vet man vilket nummer en viss parameter har kan man helt enkelt mata in
parameternumret var man dn befinner sig i menysystemet. Ddrmed kan man
hoppa direkt frdn huvud- eller undermenyerna genom att trycka pd en numerisk
tangent. Befinner man sig p& parameternivd gir det inte att mata in ett
parameternummer, endast i de tvd menynivéerna.

Gor sedan som beskrivs ovan for att dndra en parameter.
Vil i parameterniva kan man antingen bara titta pa instéllningen, eller d4ndra den.

Nir en parameter har &ndrats, tryck ENTER och parametervédrdet &ndras i
parameterlistan. Tryck CANCEL for att aterga till parameterlistan utan att dndra
virdet.
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Test Mode

Testldget anvédnds for att simulera applikationen och bekrifta att alla parametrar
och reldernas séttpunkter dr korrekt angivna. Under simulering finns alternativen
att relderna skall dndra status (hard simulation) eller inte (soft simulation).
Oberoende valet kommer LED-lamporna alltid att byta farg enligt
programmeringen. Den analoga mA-utsignalen kommer ocksa att &ndras beroende
pa valt alternativ. For att testa logiken i efterf6ljande system dit relderna och
mA-signalen &r kopplade: wvilj: hard simulation, for att inte péaverka
efterfoljande system (aktivera enhetens utsignaler): vélj soft simulation.

Det finns tvd simuleringslédgen for varje métpunkt, automatisk och manuell.
Automatisk simulering flytar nivan upp och ner mellan O-punkten eller den
forinstallda startnivan Start Level (P983) och maxnivén. For att d4ndra riktningen
pd nivan, anvand vénster/hdger piltangent. I manuellt lige anvidnds upp/ner
pilarna for att flytta nivan enligt dnskemal.

For att komma till simuleringsldget, ga forst till program mode. Anvind
menysytemet for att vélja ‘Test’, och sedan undermeny ‘Simulation’. Vilj den
métpunkt som ska simuleras och tryck ENTER for att se alternativen. Foljande
alternativ kan véljas numeriskt:

1= Manual soft simulation
2= Automatic soft simulation
3= Manual hard simulation
4= Automatic hard simulation

I test mode visar displayen den grafiska niva indikatorn med aktuellt driftldge i
vald métenhet. Aven reldernas sittpunkter indikeras, med en pil for aktuell
niva relevant till det reldets allokering €.g. om mitpunkt 1 simuleras
kommer indikatorn att flyttas upp och ner med pilarna vid relderna som tillhor
punkt 1. Om ett reld dr allokerat till summa, medel eller differens, kommer
Sludge Finder 2 att skalera reldet enligt sSumma, medel eller differens for punkt 1
och2. Nivan for punkt 2 (eller punkt 1 om punkt 2 simuleras) forblir alltid 0.

For att aterga till programldge, tryck CANCEL och test mode avslutas.
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I manuell simulering flyttar test mode nivdn med 0,1 m steg som default. Genom
att dndra increment (P981) kan andra nivasteg erhallas.

| automatiskt lage viljs storleken pd nivastegen i increment (P981 i meter,
medan rate (P982) i minuter kan &ndras for att nivan ska flyttas snabbare upp
och ner. E.g. om increment (P981) 4r 0.1m och rate (P982) &r 1 min kommer
nivan att 6ka/minska med 0.1m/min. For ldngsammare nivafordndring; minska
véirdet i increment (P981) eller oka vérdet i rate (P982). For snabbare
nivaforandring, oka vérdet i increment (P981) eller minska vérdet i rate (P982).

RS232 Seriellt Interface

RS232 anvinds for att kommunicera mellan Sludge Finder 2 och en PC forsedd
med tillvalet Sludge Finder PC software och annan relaterad Pulsar mjukvara for
att erhalla information sdsom data logging och se ekospér, ladda upp, ladda ner
och spara parameterfiler. Det kan ocksa anvéindas for att kontrollera eller himta
information med en standard PC eller annan databasutrustning. For att gora
detta dr default instdllningar for kommunikationsporten foljande: baud rate
19,200, 8 data bits, ingen paritet, 1 stop bit.

Enheten skall anslutas elektriskt som visas i Kapitel 2 Installation.

For fjarranvédndning av enheten maste man logga in for att starta, och logga ut
efterat. Nar logged on, Sludge Finder 2 visar “Remote” pa displayen istillet for
klockan. Efter utloggning blir displayen normal (klockan visas).

Alla kommandon skall féljas av ett "enter".

Enheten svarar antingen OK eller ett virde om kommandot &r accepterat, eller
NO om kommandot inte kidnns igen eller inte ar tillgéngligt.

For att logga in, skicka kommandot
/ACCESS:pppp Where pppp is the passcode (P922).
For att logga ut, skicka kommandot

/ACCESS:OFF
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For att lisa ett parametervirde, sind kommandot

/Pxxx dér xxx ar dnskad parameter, och Sludge Finder 2 svarar med ett
parametervérde.

For att séitta en parameter, sind kommandot

[Pxxx:yy dar xxx dr parameternumret, och yy &r viardet som skall séttas
Andra tillgéngliga kommandon:

/LEVEL1 (visar aktuell niva for punkt 1)

/LEVEL2 (visar aktuell niva for punkt 2)

/IDISTANCEL (visar aktuell distans for punkt 1)
/DISTANCE?2 (visar aktuell distans for punkt 2)

ITEMP1 (visar aktuell temperatur for punkt 1)

ITEMP2 (visar aktuell temperatur for punkt 2)
/CURRENTOUT1 (visar mA utsignalsvirde for mA utgéng 1)
/CURRENTOUT?2 (visar mA utsignalsvirde for mA utgang 2)

Kontakta Pulsar Process Measurement eller den lokala Pulsar
aterforséljaren for ytterligare detaljer och lista pé tillgdngliga kommandon.
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Parameter Defaults

Fabriksinstéallningar

Fabriksinstallningar

Vid forsta installationen av Sludge Finder 2, eller vid flytt eller anvédndning av
enheten for en ny applikation rekommenderas att alla parametrar aterstlls

till sina default varden genom att genomfora en Factory Defaults P930, som
beskrivs i parameter guiden.

Nir Sludge Finder 2 startas for forsta gangen méter den distansen fran givarens
yta till slamskiktet. Visningen sker i meter, och alla relder dr av OFF.

Datum (P931) och tid (P932) i Sludge Finder 2 sattes i fabrik, men kan behova
kontrolleras, till exempel om applikationen &r i en annan tidszon d&n GMT, se
relevant enhet i Parameter listan for alla detaljer.

Nir installationen ar genomford, och Sludge Finder 2 méter vad som forvéntas
i avstaind frdn givare till nivdn for materialet kan programmeringen for
applikationen fortsitta. Det rekommenderas att sitta alla parametrar samtidigt for
att systemet skall vara fardigprogrammerat vid start.

Notera att mdtomrddet berdknas automatiskt firan tankdjupet (eller 0-punkten for
dB givare), sd tankens djup skall matas in forst.

Sida 41



Kapitel 4 Programmerings Guide

Exampel 1: Primér Sedimentering Slamskiktsméatning

Tank djup (P115) 2.8m
Givarens djup  (P116) 0.2m
Dodzon (P107) 0.3m
Mitomrade (P106) 2.3m
Hog larm pa (P213) 1.95m

Hog larm av (P214) 1.85m

Interface niva

| detta exemplet, nir slamskiktets niva stiger till 1.95 m, drar reld 1 &nda tills
nivan sjunker till 1.85 m da det slépper.

Displayen for méatpunkt 1 visar slamskiktsnivan i tanken.

Signalen pd& mA utgéngen representerar slamskiktsnivan dar 4mA = ingen niva
(tomt) (0%) och 20mA = 2.3m (100%).
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For att programmera enheten for Exempel 1 Primirslam Slamskiktsmétning,
g0r foljande:

Vid behov ga in i Program Mode.
Mata in PIN 1997 och tryck ENTER.

Anvind piltangenterna for att skrolla till foljande menyer och parametrar och
tryck ENTER {or att komma in. Vilj relevant alternativ med upp och ner pilarna
eller mata in Onskat vdrde med siffertangenterna och tryck ENTER for att

bekrifta
Menu Sub Menu Parameter Value/Option

Applikation Point 1 Mode P100 2 = Level
Xducer P101 7=VTI10
Material P102 2 = Primary
Tank Depth P115 2.8 (metres)
Xducer Depth P116 | 0.2 (metres)
Span P106 2.3 (metres)

Global Measnt Units P104 | 1 = metres

Relays Relay 1 Type P210 1=Alarm
Function P211 1=Level
Ident P212 2 = High
Setpoint 1 P213 1.95 (metres)
Setpoint 2 P214 1.85 (metres)
Allocation P216 1 = Xducer 1

Alla andra parametrar skall behalla sina default/fabriksvérden.

Om slamskiktsmitningen kombineras med en méitning av vitskeniva fortsatt till
exempel 1b Nivimitning med larm punkt 2 annars dr programmeringen
komplett och enheten kan étergd till run mode, tryck CANCEL tills Run
Mode? visas pa LCD skédrmen, tryck ENTER, och Sludge Finder 2 atervinder
till Run Mode.
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Programmering av punkt 2 med ultraljuds nivamatning

Om det onskas att méitpunkt 2 anvénds for luft-ultraljudmétning av niva folj
proceduren i exemplet nedan.

Exempel 2: Nivamitning med hég och laglarm métpunkt 2

En behallare innehéllande en vitska som varierar i niva och behdver métas,
med ett hoglarm pa Reld 1, och ett 1dglarm satt pa reld 2. For foljande metod
anvaénds en luft-ultraljudsgivare fran dB serien, exemplet visar en dB6 pé
miétkanal 2.

. <— (-punkts distans (P1105), 3.5m

<«— 100%, mitomrade (P1106), 2.8m

«— 85% , hoglarm pd (P223), 2.38m
80% , hoglarm av (P224), 2.24m

<+— 15% , laglarm av (P234), 0.42m
<+— 10% , laglarm pa (P233), 0.28m

<+— 0%, 0-punkt
| detta exemplet, ndr nivan stiger till 2.38 m, drar reld 2 tills nivan sjunker till
2.24 m da reldet sldpper. Om nivan sjunker till 0.28 m, drar reld 3 tills nivén
stiger till 0.42 m da det slapper.

Displayen for méatpunkt 2 visar nivan i tanken.

Utsignalen pa mA utgéngen representeraren niva dar 4mA = 0-punkt/tom tank
(0%) och 20mA = 2.8m (100%).
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Exempel 3: anviandning av en Vipergivare for att mata 2 olika
skiktnivaer.

Pulsar SF2 Integrator kan anvandas for att méta bade flytslamnivéer och det
sedimenterade slammet samtidigt med endast en Viper-givare.

Detta ger anvdndaren mojlighet att avldsa och kontrollera
slamnivéaapplikationer genom att mita det sedimenterade slammet men ocksa
kunna forhindra flytslamsbraddning till den lokala recepienten genom att ocksa
miéta de tunnare slamskikten.

For att gora detta anvinds Métpunkt 2 tillsammans med Mitpunkt 1. Bada
maétpunkterna visar samma profil men andra serviceparametrar kan anvéndas
vid programmering av Punkt 1 for att médta slamnivén och Punkt 2 for att méta
flytslammet.

For denna funktion maste Punkt 2 Allocation i Applikationsmenyn(P1103)
sdttas till 0 = Givare 1.

Fig 1.

100
o Lo

[ 1 2 3 4 5 6

Profilerna ovan visar hur enheten skiljer mellan de tva ekona. I detta fallet dr
Punkt 1 satt att avldsa det storsta ekot och Punkt 2 att avlidsa det forsta ekot (se
SF2 Service Manual for detaljer).

Varje 4-20 mA utsignal kan oberoende viljas for att representera respektive
interface.

Alla relder kan viljas fritt for att kontroll eller larm f6r bada punkterna.
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Exempel 4: Instillning av larm for flytslam nivaer
Flytslam Larm

Enheten kan nu registrera hoga nivaer av flockning, och for att géra det reagerar den
pa det raa ekosparet snarare dn det behandlade ekot. Ett larm som bara aktiveras av
derda flytslamnivderna kan séttas om % of intrusion (P163) uppnés mellan de
programmerade avstdnden P160 Start distance och P161 End Distance. Sa om
avldsningen &r 1ag och néra tankens botten &r det behandlade ekot 14gt medan det raa
ekot kan vara hogt.

Enheten kommer att mirka av hdga nivaer av flockning néra ytan vilket den kan gora
bara genom att titta pa det raa sparet. Larmet On Delay P164 och Off Delay P165
kan aktiveras for att slippa falsklarm p.g.a passerande "moln" av material i rorelse.

I samband med introduktionen av High Floc Alarm (flytslam) funktionen, maste flera
olika parametrar och funktioner inkluderas i manualen. Nedan finns illustrationer,
parametrar och deras beskrivningar som visar hur man programmerar ett
flytslamslarm.

Huvudmeny
v

Application [ Relays —» Floc Alarm* | Data Logs

Display —» mA Output 9 Compensation Stability

Echo Process | System —» Device Comm |— Test -

*Endast tillgénglig i hardvaruversion 1.1.0 eller hégre.

Instillning av High Floc larm:

Notera: Vid aktivering av High Floc Alarm iir det nddvindigt att anviinda tva
menyystem;RELA menyn for att stilla in reliet och FLOC ALARM menyn for att
sétta larmparametrarna.
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Oppna programmeringsmenyn genom att mata in 1997 och tryck ENTER. Vil i
program mode maste ett High Floc alarm relay viljas och parametrarna programmeras
i den nya Flytslammenyn. Om ett reldlarm véljs for att larma for ndrvaron av
flytslam ser man ocksé pa enhetens ekoprofil det omrdde som Overvakas enligt satta
parametrar for larmet. Hur detta larm skall sdttas forklaras i ‘Relay parameters’.
Parametrarna som behovs for ett flytslamslarm beskrivs i ‘Floc Alarm’ sektionen.

Floc Alarm meny

: |
Point 1 Point 2

A 4

Point 1 Point 2

P160 Start Distance

A 4

P1160 Start Distance

A 4

P161 End Distance

A 4

P1161 End Distance

A 4

P162 Level P1162 Level

A 4

P163 % of Intrusion

A 4

P1163 % of Intrusion

A 4

A 4

P164 On Delay

A 4

P1164 On Delay

A 4

A 4

P165 Off Delay P1165 Off Delay
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‘Intrusion Window’ visas i 6vre véanster horn av ekoprofilskdrmen nér
‘Gate’ snabbtangent trycks in.

‘Ra Eko’ snabbtangent (F3) skall ocksa tryckas pa for att se om den raa
ekoprofilen i displayen inkrdktar pa "larmfonstret".
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Kapitel 5 Meny System och Parameter Guide

Detta kapitlet beskriver alla tillgingliga parametrar i Sludge Finder 2, som
de visar sig i menysystemet.

Nedan visas flodesschema for hur de olika delarna kan hittas genom att anvinda
menysystemet.

For ytterligare detaljer och full beskrivninga av alla parametrar hinvisas till
Kapitel 6 Parameterlista och beskrivningar.

Huvudmeny

v
Application [ Relays —» Floc Alarm* |— Data Logs
I

—

Display —» mA Output —» Compensation 1 Stability
I

—

Echo Process | System —» Device Comm |— Test -

*Endast tillgénglig i hardvaruversion 1.1.0 eller hégre.
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Applikationsmeny

v
| Point 1 |—>| Point 2 |—>| Global }J

Point 1 Point 2

P100 Mode |

P1100 Mode |

P101 Transducer | P1101 Transducer |

P102 Material | P1102 Material |

P115* Tank Depth | P1115* Tank Depth |

P116* Transducer Depth | P1116* Transducer Depth|

P105" Empty Level | P1105* Empty Level |

P106 Span | P1106 Span |

P107 Near Blanking | P1107 Near Blanking |

R A A A A
RN A A A A A A

P108* Far Blanking | P1108' Far Blanking |

Global

—>| P104 Measurement Units

* endast for VT slamskiktsgivare
* endast for dB nivagivare
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Relameny

Relay 1 |—>| Relay 2 |—>| Relay 3 |—>| Relay 4

| Relay 5 |—>| Relay 6 |

Relay *

P2*0 Relay Type |

P2*1 Relay Function |

P2*2 Relay Ident. |

P2*3 Relay Setpoint 1 |

P2*4 Relay Setpoint 2 |

P2*6 Relay Allocation |

P2*7 Relay Closures |

B S A A A A A

P2*8 Failsafe Mode |

* relanummer fran 1 till 6
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Flock larmmeny

Point 1

Point 1

A 4

Point 2 J

Point 2

A 4

P160 Start Distance

A\ 4

P161 End Distance

\ 4

P162 Level

A 4

P163 % of Intrusion

A 4

P164 On Delay

A 4

P165 Off Delay

A 4

P1160 Start
Distance

A 4

P1161 End Distance

P1162 Level

A 4

P1163 % of
Intrusion

A 4

P1164 On Delay

A 4

P1165 Off Delay
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Data Log Meny

v

| Point 1 |—>| Point 2 }J

Point 1

P580 Min. Temperature

P581 Min. Temp. Date

P582 Min. Temp. Time

P583 Max. Temperature

P584 Max. Temp. Date

P585 Max. Temp. Time

R A

P586 Current Temp.

Point 2

P1580 Min. Temperature |

P1581 Min. Temp. Date |

P1582 Min. Temp. Time |

P1583 Max. Temperature |

P1584 Max. Temp. Date |

P1585 Max. Temp. Time |

N N S A A

P1586 Current Temp. |
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Display Meny

v

| Point 1

—>  Point2 }J

Point 1

P800 Display Units

P801 Decimal Places

P802 Display Offset

P804 Display Conversion |

P808 Failsafe Mode

R A

P809 Failsafe Time

Point 2

P1800 Display Units

P1801 Decimal Places

P1802 Display Offset

P1804 Display Conv.

P1808 Failsafe Mode

R A A A A

P1809 Failsafe Time
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mA Utsignalmeny

v

| mAOutl —>»f mAoOut2 }J

mA Out 1

—>| P830 mA Range

—>| P831 mA Mode

—>| P834 mA Low Level

—>| P835 mA High Level

—>{ P836 mA Low Limit

—»| P837 mA High Limit

—>| P838 mA Low Trim

—>| P839 mA High Trim

—»| P840 mA Fail Mode

—>| P841 mA Allocation

mA Out 2

—>»| P890 mA Range

—>| P891 mA Mode

—>| P892 mA Low Level

—>| P893 mA High Level

—»| P894 mA Low Limit

—>| P895 mA High Limit

—>| P896 mA Low Trim

—>| P897 mA High Trim

—»{ P898 mA Fail Mode

—>| P899 mA Allocation




Kompensation Meny

| Point 1 |—>| Point 2 l—

Point 1 Point 2

—»{ P851 Measnt. Offset | —»{ P1851 Measnt. Offset |
—»| P852 Temp. Source | —>»| P1852 Temp. Source |
—»| P854 Fixed Temp. | —»| P1854 Fixed Temp. |
| P860 Sound Velocity | > P1860 Sound Velocity |
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Stabiliseringsmeny

v

| Point 1

—>  Point2 }J

Point 1

Point 2

P870 Fill Damping

P1870 Fill Damping |

P871 Empty Damping

P1871 Empty Damping |

P881 Fixed Distance

P1881 Fixed Distance |

P882* Process Filter

P1882* Process Filter |

R A

P883 Gate Expand

P Y

P1883 Gate Expand |

*dB transducers only
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Ekohanteringsmeny

v

| Point 1 |—>| Point 2 }J

Point 1

P900 Transducer Status |

P901 Echo Confidence |

P902 Echo Strength |

P903 Average Noise |

P904 Peak Noise |

P905* Sensitivity |

Yy Y v vy

P906* Side Clearance |

Point 2

P910 Transducer Status |

P911 Echo Confidence |

P912 Echo Strength |

P913 Average Noise |

P914 Peak Noise |

P915* Sensitivity |

N N A A A A

P916* Side Clearance |

* dB givare endast
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System Meny

Passcode |—>| Backup |—>| System Info |—>| Date & Time

| LED Colour |—>| Watchdog |—>|Day|ight Save|

Passcode

[

—>| P921 Enable Code |

—>| P922 Passcode |

H

Backup

—>| P925 Parameter Backup |

System Info

P926 Software Revision |

P927 Hardware Revision |

P928 Serial Number |

P929 Site Identification |

RN

P930 Factory Defaults |

Date & Time

—>| P931 Date

—»{ P932 Time

—>| P933 Date Format

LED Colour

—»| P935 Off Colour

—>| P936 Alarm Colour

—>| P938 Control Colour

—>| P939 Misc. Colour
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Watchdog

—>| P940 Number of Starts

—»| P94l Start Date

—>| P942 Start Time

—>| P943 Start Date 1

—»| P944 Start Time 1

> P945 Start Date 2

—>| P946 Start Time 2

—»| P947 Start Date 3

—»| P948 Start Time 3

—»| P949 Start Date 4

—>| P950 Start Time 4

—>| P951 Start Date 5

—»{ P952 Start Time 5

—»| P953 Start Date 6

—>| P954 Start Time 6

—»| P955 Start Date 7

—>| P956 Start Time 7

—>{ P957 Start Date 8

—»| P958 Start Time 8

—»| P959 Start Date 9

| P960 Start Time 9

Daylight Save

—>| P970 DST Enable

—>| P971 Difference

—>| P972 Start Time

—»| P973 Start Day

—>| P974 Start Week

—>| P975 Start Month

—»{ P976 End Time

—»| P977 End Day

—»| P978 End Week

—>| P979 End Month
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Kommunikationsmeny

v Comm. option dependant

RS232 Setup |—>€

RS232 Setup

P061 Comms Baudrate

v

Optional Optional
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Test Meny

v
| Simulate Pt 1 |—>| Simulate Pt 2 |—>| Setup |—>| Hardware

H

Simulate Pt 1 Hardware
—»{ P980 Simulate | > P990 Self Test |

P991 Hardware Test |

D

Simulate Pt 2 P992 mA Output Test |

—>| P1980 Simulate P994 Transducer Test |

P995 Keypad Test |

H

Setup

—>| P981 Increment |
—»| P982 Rate |
—>| P983 Start Level |

P

P996 Relay Test |
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Kapitel 6 Parameterlista och Beskrivningar

ApplikationsParametrar

Punkt 1/ Punkt 2
P1-P100, P2-P1100 Driftfunktion

Denna parameter bestimmer hur méatningen ska fungera i driftldge, och
viljs enligt foljande:

Alternativ Beskrivning

1 = Distance (Default) Displayen visar distansen fran givarens
front till ytan/slamskiktet.

2 = Level Displayen visar tankens fyllnadsniva.

3 = Space Displayen visar tankens tomrum.

4* = Average 1 & 2 Displayen visar medelnivan for punkt 1
och punkt 2.

5* = Differential 1 & 2 Displayen visar skillnaden mellan
punkt loch punkt 2.

* Om givare 2 ar aktiverad

P1-P101, P2-P1101 Xducer (Givare)

Denna parameter skall viljas utifran vilken givare som anvinds. Givare som
heter “dB” é&r luft-ultraljud och den som heter “VT” 4r en drdnkbar
slamskiktsgivare. Denna parameter kan séttas som en av foljande:

Alternativ \ Beskrivning
0 = None Endast for punkt 2. Avaktiverar punkt 2 (default).
1=dB3 Givaren dr en dB3. Omr. 0.125 till 3.00 meter
2 =dB6 Givaren dr en dB6. Omr. 0.3 till 6.00 m
3=dB10 Givaren dr en dB10. Omr. 0.3 till 10.00 m
4= dB15 Givaren dr en dB15. Omr. 0.5 till 15.00 m
5= dB25 Givaren dr en dB25. Omr. 0.6 till 25.00 m
6 = dB40 Givaren dr en dB40. Omr. 1.2 till 40.00 m
7 =VT10 (Default) | Givaren dren VT10. Omr. 0.3 till 10.00 m
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P1-P102, P2-P1102 Material

Denna parameter skall sitta for vilken typ av slam eller vilken typ av material
som ska méatas med en luft-ultraljud/ dB givare. Alternativen &r:

VT givare
ernativ

1 = Industrial

2 = Primary (Default)

3 = Secondary

4 =SBR

dB givare
Alternativ \ Beskrivning

1 = Liquid (Default) For vitskor och vagrita fasta material
2 = Solid Fasta material som genererar lutningar

Beskrivning
Anvinds oftast for icke-slam applikationer
Primir sedimentering
Sekundir sedimentering
For SBR tankar

P1-P106, P2-P1106 Span méidtomrade

Denna parameter skall séttas som distansen mellan Tank Depth (P115/P1115)
eller Empty Level (P105/P1105) och max nivd for mediat/materialet. Den
berdknas automatiskt att motsvara Tank Depth (P115/P1115) eller Empty Level
(P105/P1105) minus Near Blanking doédzonen (P107/P1107), nidr man
programmerar tankdjup eller 0-punkt.

P104 Métenheter

Denna parameter sdtter enheter f6r programmering och visning pé displayen.

Alternativ Beskrivning
1 = metres (Default) Alla mitenheter &r METER
2 =cm Alla mitenheter i CENTIMETRES
3 =mm Alla matenheter &r MILLIMETRES
4 = feet Alla mitenheter &r FEET
5 =inches Alla mitenheter 4r INCHES
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P1-P107, P2-P1107 Near Blanking Dédzon

Denna parameter &r det avstandet frdn givarens frontyta som inte gér att méta och
som &r forinstéllt pa respektive givares minsta viarde (P101). Det ska inte séttas
till ett ldgre virde men kan hojas, vanligtvis for att undvika fasta storningar pa

miétplatsen.

Givare Near Blanking Dédzon
P101/P1101 = dB3 Default D6dzon = 0.125m
P101/P1101 = dB6 Default D6dzon = 0.30m
P101/P1101 =dB10 Default D6dzon = 0.30m
P101/P1101 = dB15 Default D6dzon = 0.50m
P101/P1101 = dB25 Default D6dzon = 0.60m
P101/P1101 = dB40 Default D6dzon = 1.20m
P101/P1101 =VTI10 Default D6dzon = 0.30m

P1-P108, P2-P1108 Far Blanking Distance (db givare endast)

Detta &r avstandet (procentuellt av 0-punkten P105) som enheten kan mita
bortom O-punkten , och dr som default satt till 20% av 0-punkten.

Om den mitta ytan kan sjunka under O-punkten Empty Level (P105) kan far
blanking distance okas till max 100% av O-punkten.

Denna parameter anges alltid i % av 0-punkten.

P1-P115, P2-P1115 Tank Depth Tankdjup

Detta dr avstandet fran toppen av tanken (eller vitskeytan nér tanken &r full) till
botten av tanken i P104 Measurement Units. Denna parameter ar endast
tillgénglig om en slamgivare (‘VT’) 4r vald i P101 Transducer Type.

P1-P116, P2-P1116 Transducer Depth Givardjup

Detta dr avstandet fran toppen av tanken (eller vdtskeytan nér tanken ar full) till
givarens frontyta i P104 vald enhet. Denna parameter dr endast tillgénglig
om en slamgivare (‘VT’) dr vald i P101 Transducer Type.
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Rela Parametrar

Alla relarelaterade parametrar har en 2** som prefix.

Den andra siffran av den 3-siffriga parametern talar om vilket reld det géller
som visas nedan:

21* parameter for reld 1
22* parameter for reld 2
23* parameter for reld 3
24*  parameter for reld 4
25* parameter for reld 5

26* parameter for reld 6

Den tredje siffran anger specifik parameter for instéllningen av reldet, vilken kan
viljas individuellt och resulterar i foljande parameternummer for varje rela.

Reld 1 210 till 218

Reld 2 220 till 228

Reld 3 230 till 238

Reld 4 240 till 248

Reld 5 250 till 258

Reld 6 260 till 268
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P210, P220, P230, P240, P250, P260 - Relétyp

Denna parameter definierar typen av funktion for varje reld, se tabellen nedan
for alternativ.

Alternativ Beskrivning

0= Not In Use (Default) | Reld ej anvént (programmerat) och LED
lampan ér alltid av.

1= Alarm Reldet &r programmerat som ett larmreld,
vilket motsvarar sluten krets vid normal drift.
Detta medfor larm vid t.ex stromavbrott.

2= Control Reldet ar programmerat som ett styrreld,
motsvarande ingen signal pa utgdngen forran
séttpunkt (troskelvérde) nas.

3= Miscellaneous Reldet 4r programmerat for att aktiveras
PA, och avaktiveras AV.
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Alarm

P210, 220, 230, 240, 250, 260 =1 (Alarm)

Den andra parametern for varje reld bestimmer funktionen for larmet.

P211, P221, P231. P241, P251, P261 - Reléfunktion

Denna parameter definierar vilken funktion som aktiverar larmet.

Alternativ Beskrivning

0= Off (Default)

Reldet fungerar inte.

1 =Level

Larmet &r baserat pa nivén i tanken, och typ av
nivilarm (P212, 222, 232, 242, 252, 262) och tva
sattpunkter (P213, 223, 233, 243, 253, 263 & P214,
224, 234, 244, 254, 264) maste viljas. Sattpunkter
matas in i Display Enhet eller i % av mitomradet
relaterat till O-punkten”.

2 = Temperature

Larmet &r baserat pa temperaturen, och typ av
temperaturlarm (P212, 222, 232, 242, 252, 262)
och tva sittpunkter (P213, 223, 233, 243, 253, 263
& P214, 224, 234, 244, 254, 264) maste viljas.
Temp som anvénds beror pa vald killa (P852).
Sattpunkterna sétts in i °C.

3 = Loss of Echo

Larmar om Failsafe Timer (P809) utloser.
Inga sittpunkter krévs.

4 = Loss of Clock

Larmar om realtidklockan inte fungerar. Inga
séttpunkter kravs.

5 = Wiper Fault Larmar om torkarbladet inte fungerar pd en VT
givare. Inga séttpunkter krévs.

6 = High Floc Larmar om flocknivéan nar den niva som satts i %

Alarm* intrusion P1-163.

7 = Service Larmar nér enheten har natt sin service intervall

Alarm** (se service manual for detaljer)

*Endast tillgingligt i hardvaruversion 1.1.0 eller hogre.
**Endast tillgingligt i hardvaruversion 1.1.1 eller hogre.
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Den tredje parametern for varje reld bestimmer alarm ID for larmet som

skall programmeras.

P212, P222, P232, P242, P252, P262 - Reld Alarm ID

Nir P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 3 (Inget eko), 4 (Ingen klocka), 5
(Torkarfel), 6 (Hogflocklarm) eller 7 (Service Intervall Alarm)

Denna parameter har ingen funktion och visas e;j.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 1 (Niv4) eller 2 (Temperatur)

Denna parameter definierar vilken larmtyp reldet motsvarar, enligt féljande:

Alarm ID
1=General (Default)

Beskrivning
Reléet “aktiveras” nir
virdet nar sittpunkt PA
och “avaktiveras” nir

virdet nér sittpunkt AV.

Sittpunkter
P213, 223, 233,
243, 253, 263 ar
PA-séttpunkt;
P214, 224, 234,
244, 254, 264 ar
AV-sittpunkt.

2= High Reliet “aktiveras” PA> AV
nérvirdet stiger till Rela sattpunkter
sittpunkt PA och P213, 223, 233,
"avaktiveras” ndr virdet 243, 253, 263 och
sjunker till sattpunkt P214, 224, 234,
AV. 244,254, 264 Kan
programmeras i
"oordning" da
enheten "vet" att
det giller hoglarm.
3= Hi-Hi Samma som 2 = Hog,
men annan identifiering.
4= Low Reliet “aktiveras” nir PA<AV Reli
vérdet sjunker till sattpunkter

sittpunkt PA och
“avaktiveras” nar vardet
stiger till séttpunkt AV.

P213, 223, 233,
243, 253, 263 och
P214, 224, 234,
244, 254, 264.
Kan programmeras
i "oordning" da
enheten "vet" att
det giller laglarm.
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Alarm 1D ' Beskrivning Setpoints

5=LolLo Samma som 4=Lag,
men annan identifiering.
6= In bounds Reliet “aktiveras” nir Reld séittpunkter,
métvérdet befinner sig P213, 223, 233,
i zonen mellan de tvé 243, 253, 263 och
sittpunkterna. P214, 224, 234,
244, 254, 264 kan
programmeras i
oordning dé enheten
"vet" att det &r ett
inom zonlarm.
7= Out of bounds Reldet “aktiveras” nér Rela sattpunkter
méatvardet gar utanfor P213, 223, 233,
zonen mellan de tva 243, 253, 263 och
sdttpunkterna. P214, 224, 234,
244, 254, 264 kan
programmeras i
oordning da
enheten "vet" att
det &r ett utanfor
zonlarm.

Den fjirde parametern och den femte parametern for varje reld sitter
larmets “PA” och “AV” punkter. For ett hég larm sitts “PA” hogre dn “AV”.
For ldg larm sitts “PA” ligre dn “AV”. Se beskrivningen for alarm 1D, tabell
(P212, 222, 232, 242, 252, 262) for ytterligare information.

Nir P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 3 (Loss of Echo), 4 (Loss of Clock), 5 (Wiper
Fault) 6 (Hi — Floc Alarm) eller 7 (Service Interval Alarm)

Dessa parametrar har ingen funktion och visas e;j.
P211, 221,231, 241, 251, 261 = 1 (Niva) eller 2 (Temperatur)
P213, P223, P233, P243, P253, P263 - Relé séttpunkt 1

Bestimmer “PA” eller “AV” punkt for larmet enligt vald typ av ID.

P214, P224, P234, P244, P254, P264 - Reléd séttpunkt 2
Bestimmer “PA” eller “AV” punkt for larmet enligt vald typ av ID.
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Viktig Information
Sittpunkterna matas in i virden enligt vald funktion.

Niva - anges i Display enhet eller % av matomradet.

Temperatur - anges i °C.

Se lamplig larm funktion, tabell (P211, 221, 231, 241, 251,
261) for ytterligare information.

Kontroll
P210, 220, 230, 240, 250, 260 = 2 (Kontroll)
Nir ett reld programmeras som kontroll rel4, visar den andra parametern som
syns i menyn vilken funktion det har.
P211, P221, P231, P241, P251, P261 Reléa funktioner
Denna funktion dedicerar relderna till specifika kontroll funktioner (annat 4n

larm).

Detta kan anvindas for att aktivera enheter baserat pa forfluten tid eller
driftcykler, sdsom tidsbaserad skrapstyrning eller for autosmorjning vid langa

driftstopp.
Alternativ Beskrivning
0 = Off Reliet ar alltid "AV" ej aktiverat.
1="Time Reliet aktiveras “PA” efter att Tidscykeln

som ér satt i Reld Séattpunkt 2 (P214, 224,
234, 244, 254, 264) uppnatts. Och stinger
“AV”, avaktiveras, efter att On Time
Period som ér satt i Reld Séttpunkt 1
(P213, 223, 233, 243, 253, 263) uppnatts.

2 = General Kontroll baserad pé nivan i tanken. Alla
generella kontroller anvénds fOr att assistera
varandra (4r igdng samtidigt) och varje
generell kontroll har sina egna “PA” och
“AV” sittpunkter.
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Den tredje parametern har ingen funktion nér kontroll reléd har valts och
kommer inte att visas.

Den fjiarde och den femte parametern bestimmer sittpunkterna, “PA” och
“AV” for reldet. Se kontroll funktion, tabell (P211, 221, 231, 241, 251, 261) for
ytterligare information.

P213, P223, P233, P243, P253, P263 Reld Séttpunkt 1

P211, 221,231, 241, 251, 261 =1 (Time)

Denna parameter bestimmer “Tids Perioden” som reldet forblir “PA”.

Reléets Sattpunkter programmeras i Minuter.

Se relevant relda Funktions tabell (P211, 221, 231, 241, 251, 261) for ytterligare
information.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 =2 (Generell)

Denna parameter &r “PA” punkten for ett generellt kontrollreld. Reliets
sattpunkter matas in i enhet vald enligt Métenhet i (P104).

P214, P224, P234, P244, P254, P264 Reld séttpunkt 2

P211, 221,231, 241, 251, 261 =1 (Time)

Denna parameter bestimmer “Tidscykeln ” for reldets drift.

Se relevant reld Funktions tabell (P211, 221, 231, 241, 251, 261) for ytterligare
information.

P211, 221,231, 241, 251, 261 =2 (Generell)
Denna parameter ar “AV” punkten for det generella kontrollreldet. Reléets
sattpunkter matas in i enhet vald enligt Métenhet i (P104).
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Ovrigt
P210, 220, 230, 240, 250, 260 = 3 (Ovrigt)

Nir ett reld programmeras som ovrigt, bestimmer den andra parametern dess
funktion.

P211, P221, P231, P241, P251, P261 - Reléfunktion,

Denna funktion mdjliggor att reléte arbetar i relation till en klocka eller en
specifik hindelse och programmeras for att aktiveras i relation till Real Tid.

A Be 0

0 = Off (Default) Reld AV-ej aktiverat

1 = Clock Reliet aktiveras PA vid en specificerad tid varje
dag, enligt Séttpunkt 1(P213, 223, 233, 243, 253,
263) och stinger AV, av-aktiveras, efter att den|
specificerade Tiden PA, enligt Reld sittpunkt 2
(P214, 224, 234, 244, 254, 264) forlupit.

Viktig Information

Nir ett Reld anvinds for att styra en enhet vid en sérskild tid pa dygnet maste
Tiden P932 programmeras korrekt. Vid behov, aktivera Daylight Saving
(sommartid) for korrekt tidsskillnad P970 — P979.

Den tredje parametern har ingen funktion niar miscellaneous/évrigt reléd har
valts, och visas inte.

Den fjirde och femte parametern, bestimmer vixlingspunkterna , “PA” och
“AV” for reldet. Se miscellaneous/évrigt funktionstabell (P211, 221, 231, 241,
251, 261) for ytterligare information.

P211, 221, 231, 241, 251, 261 = 1 (Klocka)
P213, P223, P233, P243, P253, P263 - Reld séttpunkt 1

Reléets sdttpunkter matas in i timmar & minuter (HH:MM) for att programmera
den tid som reldet skall aktiveras. Default = 00:00 (HH:MM)

P214, P224, P234, P244, P254, P264 - Reld séttpunkt 2

Reldets sdttpunkt matas in i Minuter for att programmera den tidsperiod som
reldet skall vara PA. Default = 0.00 min.
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Allmanna Parametrar

P216, P226, P236, P246, P256, P266 - Reldallokering

Denna parameter bestimmer vilken insignal reldet styrs av. Alternativen dr givare
1 (default), givare 2 eller ett medelvdarde, summa eller differens for béda,

om tillgéngligt.
Alternativ Beskrivning

1 = Xducer 1 (Default) Reldet agerar pd Xducer 1beriknade nivier.

2 = Xducer 2 Reliet agerar pd Xducer 2 beriknade nivéer.

3=Average of 1 &2 Reldet agerar pa medelvérdet av tva
insignaler.

4=Sumofl &2 Reldet agerar pa summerad nivé av tva
insignaler.

5 = Differential of 1 & 2 Reldet agerar pa nivadifferensen mellan tva
insignaler.

P217, P227, P 237, P247, P257, P267 - Relé aktiveringar

Sludge Finder 2 sparar hur manga ginger varje reld har slutits, denna
parameter visar antalet ganger som relédet har aktiverats sedan det togs i drift. Det
kan éterstdllas med alla virden.

P218, P228, P238, P248, P258, P268 - Relé Felsékert lage

Sludge Finder 2 har en generell fail-safe parameter P808. Darutéver kan varje
individuellt reld programmeras for sitt eget oberoende felsikra ldge.

Denna parameter bestdmmer hur reléet skall agera i hiandelse av att Fail safe
Time (P809) 16per ut.

Alternativ Beskrivning

0 = Default Relderna foljer systemets default lage P808
1 =Hold Reldet forblir i aktuellt lage

2 = De-Energise Reldet avaktiveras

3 = Energise Reléet aktiveras
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Service Intervall Larm Parametrar

Se Service Manual for detaljer.
Data Log Parametrar

Data log parametrarna innehéller f6ljande information:

Punkt 1/ Punkt 2

Foljande parametrar ger information om temperaturforhallande registrerade av
Temperaturkilla (P852/P1852) i °C. Alla dessa parametrar ar "read only" och
kan inte dndras, dven om de aterstills om P852/P1852 éndras.

P1-P580, P2-P1580 Minimum Temperatur

Denna parameter visar den ldagsta uppmatta temperaturen.

P1-P581, P2-P1581 Minimum Temperatur Datum

Denna parameter visar datum for nér lagsta temperatur uppmatts.

P1-P582, P2-P1582 Minimum Temperatur Tid

Denna parameter visar tiden for nér lagsta temperatur uppmaitts.

P1-P583, P2-P1583 Maximum Temperatur

Denna parameter visar den hdgsta uppmaitta temperaturen.

P1-P584, P2-P1584 Maximum Temperatur Datum

Denna parameter datum for nar hogsta temperatur uppmétts.

P1-P585, P2-P1585 Maximum Temperatur Tid

Denna parameter visar tiden for ndr hogsta temperatur uppmétts.

P1-P586, P2-P1586 Aktuell Temperatur

Denna parameter visar aktuell temperatur.
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Display Parametrar

Punkt 1/ Punkt 2
P1-P800, P2-P1800 Display Enheter

Denna parameter bestimmer om métvirdena visas i Métenhet (P104), eller
som procent av mitomradet.

Alternativ Beskrivning
1 = Measured (Default) Visning i vald enhet beroende pa (P100/
P1100)
2 = Percentage Visningen i procent av matomrade
beroende pa (P100/P1100).

P1-P801, P2-P1801 Decimal Plats

Denna parameter bestdmmer antal decimaler for avldsningen i drift lage (run
mode).

Minimum = 0 (Inga decimaler), Maximum 3 = (3 decimaler) Default = 2 (2
decimaler)

P1-P802, P2-P1802 Display Offset

Virdet for denna parameter adderas till mitvérdet innan det visas i vald
Mitenhet (P104).

Det paverkar inte reldernas sittpunkter eller mA utsignalen, endast avldsningen
pa displayen.

P1-P804, P2-P1804 Display Faktor

Maitvirdet multipliceras med vidrdet for denna parameter innan det visas pa
displayen. Default dr 1.0, men om man t.ex. vill visa méatvirdet i Yards, vilj feet
som Mitenhet (P104), och sedan P804/P1804 till 0.33.
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Failsafe
P1-P808, P2-P1808 Felsédkert ldage

Som default, om ett fellige uppstar, kommer display, relder och mA utsignal att
bibehélla sitt senast godkinda vérde tills en ny, godtagbar avldsning erhélls.

Denna funktion kan dndras s att enheten antingen gér hég (100% av m.o), eller
lag (tom) enligt foljande:

Alternativ \ Beskrivning
1 = Known (Default) Stannar pa senast kdnda vérdet
2 = High Visning och utsignaler hog (100% av m.o.).
3= Low Visning och utsignaler lag (tom)

"= Se dven P218, P228, P238, P248, P258, P268 - Rel& Felséker och P840/P898 mA utsignal felséker

Viktig Information

I hdndelse av att felsiikert ldge uppstér, kan display, relder och mA
utsignaler programmeras att agera oberoende av varandra.

For att programmera Reli Failsafe se P218, 228, 238, 248, 258, 268.
och for oberoende mA utsignal Failsafe se P840/P898.

P1-P809, P2-P1809 Fail-safe Tid

| hindelse av att felsdkert ldge uppstar ar det fail safe timern som bestimmer
tiden innan felsékert ldge aktiveras. Default = 2min.

Nir timern aktiverat, gér enheten i felsdkert ldge enligt P808/P1808,(Display),
P218, 228, 238, 248, 258, 268 (Relider) och P840/P898 (mA utsignal).

Nir enheten ater far godkénda métvirden aterstélls display, relder och mA
utsignal liksom fail safe timern.
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mA utsignal Parametrar

mAut1/ mAut2

P1-P830, P2-P890 mA Omrade

Denna parameter bestimmer omradet for mA utsignalen, enligt féljande.

Alternativ Beskrivning
0= Off mMA utsignal avstdngd

1=0till 20 mA

mA utsignal direkt proportionell med mMA mode
(P831/P891), s& om avldsningen ar 0% &r utsignalen O
MA. Om avlisningen dr 100% ar utsignalen 20 mA.

2=4till 20 mA
(Default)

mMA utsignal direkt proportionell med mMA mode
(P831/P891), sa om avldsningen dr 0% é&r utsignalen 4
MA. Om avldsningen dr 100% &r utsignalen 20 mA.

3=20till 0 mA

Inverterad mA utsignal proportionell med mA mode
(P831/P891), sa om avldsningen &dr 0% é&r utsignalen 20
mMA. Om avlédsningen ar 100% &r utsignalen 0 mA.

4=20till 4 mA

Inverterad mA utsignal proportionell med mA mode
(P831/P891), sa om avldsningen dr 0% &r utsignalen 20
mA. Om avldsningen dr 100% é&r utsignalen 4 mA.

P1-P831, P2-P891 mA Mode

Denna parameter bestimmer hur mA signalen &r relaterad till det som mits. Som
default fungerar den precis som displayen (drift lige P100/P1100), men kan
programmeras att fungera enligt f6ljande:

Alternativ Beskrivning

0 = Default MA relaterar till Mode P100

1 = Distance MA relaterar till distans.

2 = Level MA relaterar till niva.

3 = Space MA relaterar till tomrum.

4* = Average Level MA relaterar till medelniva.
5* = Differential MA relaterar till nivadifferens.

* Om givare 2 ar aktiv
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Sattpunkter

Som default representerar mA utsignalen tom (0 eller 4mA beroende pé
P830/P890, mA omréide) och 100% av métomradet (20mA), men man kan lata
utsignalen representera en sektion av driftomradet. T.ex, applikationen har
méitomrade pa 6 meter men utsignalen skall representera tomt (O eller 4mA
beroende pa (P830/P890) mA omrade) till en niva pa5 meter (20mA). Da skall
P834 (Lag niva) sittas till 0.00 meter och P835 (Hog niva) skall sittas till 5
meter.

P1-P834, P2-P892 mA Ld&g niva

Denna parameter sitter nivan, distansen eller tomrummet, beroende pa vald mA
Out Mode (P831/P891) vid vilken 1&g mA-utsignal genereras (0 eller 4mA
beroende pa P830/P890 mA Range)

Default = 0.000m

P1-P835, P2-P893 mA Hég niva

Denna parameter sitter nivan, distansen eller tomrummet, beroende pa vald mA
Out Mode (P831/P891) vid vilken hog mA-utsignal genereras (20mA). Default =
6.000m

P1-P836, P2-P894 mA Laggrédns

Denna parameter sitter det lagsta vdrdet som mMA utgdngen kan generera,
default & OmA, men detta kan dndras om t.ex ansluten enhet inte accepterar
mindre dn 2mMA, och man 4nda vill anvdnda 0-20mA omradet. Default = 0.00mA

P1-P837, P2-P895 mA Héggrédns

Denna parameter sitter det hogsta virdet som mA utgangen kan generera,
default &r 20 mA, men detta kan dndras om t.ex ansluten enhet inte accepterar
mindre dn 18 mA, och man dnda vill anvinda 0-20mA omridet. Default =
20.00mA

P1-P838, P2-P896 mA Lag Trim

Om ansluten enhet inte dr kalibrerad, och inte visar korrekt lag virde (avlést),
kan det trimmas med denna parameter. Antingen genom att mata in virdet for
offset direkt, eller med upp/ner piltangenterna for att flytta utsignalen tills den
anslutna enheten visar ritt resultat (avldsning).
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P1-P839, P2-P897 mA Hég Trim

Om ansluten enhet inte ar kalibrerad, och inte visar korrekt hég virde (avlast),
kan det trimmas med denna parameter. Antingen genom att mata in vérdet for
offset direkt, eller med upp/ner piltangenterna for att flytta utsignalen tills den
anslutna enheten visar rétt resultat (avldsning).

P1-P840, P2-P898 mA Fail-safe Mode

Denna parameter bestimmer vad som hdnder med mA utsignalen in om enheten
hamnar i felsdkert ldge. Standard, default 4r detsamma som system fail-safe
(P808/P1808), men detta kan verprogrammeras for en oberoende mA utsignal
vid fail-safe enligt foljande:

Alternativ Beskrivning

0 = Default mA signal som P808/P1808.
1 =Hold mMA signalen haller sitt senast kdnda virde.
2 = Low MA signalen gar lag.
3 = High MA signalen gér hog.
Kompensations Parametrar
Offset

P1-P851, P2-P1851 Matvérdes Offset
Virdet for denna parameter adderas till uppmitt avstdnd, i Métenhet (P104).

Denna Offset adderas till avlast nivan, och paverkar allt, inklusive avldsning pa
display, reldernas sittpunkter samt mA utsignalen.

P1-P860, P2-P1860 Ljudhastighet

Default = 342.72m/s (hastighet i luft for dB givare) Default =
1482.32m/s (hastighet i vatten for VT givare)
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Stabiliserings Parametrar

Punkt 1/ Punkt 2

Dampning
Dampning anvénds for att ddmpa visning pé display, for att folja processen men
bortse fran mindre ytfluktuationer.

P1-P870, P2-P1870 Fyllnings Ddmpning

Denna parameter bestimmer maximalt virde som enheten skall svara pa vid en
okning av nivdn. Den bor sittas nadgot hogre dn det maximala fyllningsvérdet.
Default = 10m/min

P1-P871, P2-P1871 Témnings Dampning

Denna parameter bestimmer maximalt virde som enheten skall svara pé vid en
sinkning av nivin. Den bor séttas ndgot hogre &n det maximala
tomningssvirdet. Default = 10m/min

Filter
P1-P882, P2-P1882 Process Filter (db givare endast)

Denna parameter bestimmer antalet ‘mitcykler’ innan en nivaforéndring &dr
bekriftad och displayen uppdateras.

Alternativ Begkrivning
1 =TFast nivéin uppdateras varje cykel
2 = Medium nivéin uppdateras var attonde cykel
3 = Slow (Default) nivin uppdateras var sextonde cylkel

P1-P883, P2-P1883 Gate Expand

Denna parameter bestimmer storleken p& utdokningen med vilken grinden
expanderar per cykel nér ett eko registeras utanfor gate. Default = 0.1m
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Ekobehandlings Parametrar

Punkt 1/ Punkt 2

P1-P900, P2-P910 Givare 1 Status

Denna parameter visar givaren aktuella status. Vérdet betyder foljande:

Alternativ Beskrivning

0=0K Givaren fungerar korrekt.

1= Disabled Givare anvinds ej (MA insignal anvénds istillet,
s P101=1)

2= Stuck High Indikerar att matning- och signalkablar/terminaler
ar kortslutna, eller att signalkabeln ar kortsluten till
jord.

3= Not Found Ingen givare ansluten.

P1-P901, P2-P911 Echo Confidencel/2

Denna parameter visar det senaste ekots tillforlitlighet frdn givaren. Det &r
anvéndbart for att hitta den bésta montageplatsen, da man efterstridvar den hogsta

siffran.

P1-P902, P2-P912 Echo Strength1/2

Denna parameter visar den senaste siffran for givarens ekostyrka. Ju hogre siffra
desto bittre eko i retur.

P1-P903, P2-P913 Average Noisel/2

Detta &r en indikering pa brus frdn givaren. Det mits medan givaren inte

"skjuter" och visar det genomsnittliga elektriska bruset i kabeln.

P1-P904, P2-P914 Peak Noisel/2

Detta &r en indikering pa maximalt brus i givare och kabel. Det mits medan

givaren inte "skjuter" och visar det maximala elektriska bruset i kabeln.
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System Parametrar

Pinkod

P921 Aktivera kod

Aktiverar Pinkoden (P922), vilket innebér att Pinkoden maéste matas in for att
komma till programmeringsldge. Om avaktiverad (satt till 0), behdvs ingen
PIN, och ENTER 6ppnar programmeringsmenyn. Default =1 (Aktiv)

P922 PINkod

Detta ér det 16sen som krévs for att komma till program lage. Default dr 1997, men
den kan bytas till valfri kod mellan 0 och 9999.

Backup

P925 Parameter Backup & Aterstill

Denna parameter anvinds for att géra en backup av alla parametrar, t.ex. for att
spara en grund/standardinstéllning i enheten. Om sedan @ndringar gors som inte
fungerar som Onskat kan en backup aterstillning goras.

Det finns mojlighet att spara tva separata backup kopior, backup 1 och backup 2,
och éterstillningen kan véljas att goras fran vilken som.

Alternativ Beskrivning

1= Backup 1 Skapa backup till area 1 for alla parametrar
2= Backup 2 Skapa backup till area 2 for alla parametrar
3= Restore 1 Aterstill alla parametrar frin area 1
4= Restore 2 Aterstill alla parameters frin area 2

Sida 83



System Information
De foljande tre parametrarna pdverkar inte enhetens funktion, men detaljerna i
dem kan vara viktiga vid t.ex. behov av service.

P926 Software Revision

P927 Hardware Revision

P928 Serial Number

P929 Mitplats
Denna parameter anvénds for att ge varje enhet ett lokalt ID-nummer. Valfritt

nummer mellan 1 och 99999.

P930 Fabriksinstéllning
Denna parameter aterstéller alla parametervirden till original
fabriksinstéllningar, sdsom vid test i fabrik, fore leverans.

For att aterstilla parametrarna, tryck 1 (Yes), sedan ENTER, da visas ett
meddelande “Enter if sure”, tryck ENTER igen. Trycks ndgon annan tangent hévs
aterstillningen och ett meddelande som bekréiftar detta visas.

Nir aterstdllningen ar gjord maste enheten programmeras for dnskad applikation.
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Datum & Tid

Tid och datum anvdnds for att kontrollera vissa reldfunktioner och for att
datumstédmpla vissa hidndelser i Dataloggen. Det anvéinds ocksd for systemets
egendvervakning av tiderna for enhetens uppstarter.

P931 Datum

Denna parameter visar aktuellt datum, i format valti P933 (Datum Format),
och kan dndras om 6nskas.

P932 Tid

Denna parameter visar aktuell tid och kan aterstéllas vid behov, i formatet HH:
MM (24-h format). Detta &r initialt fabriksinstéllningen.

P933 Datumformat

Denna parameter mojliggor visning av datumet enligt 6nskemal: DD: MM: YY,
MM: DD: YY or YY: MM: DD. Default formatet &r DD: MM: YY.

LED Farg

Varje reld representeras av en LED placerad pd enhetens frontpanel. Denna
LED visar reléets status. Som default &r LED for programmerade reldi “AV”
lige alltid GUL. Nir ett larmreld gir “PA” blir LEDen ROD, och kontroll
reld "PA" gor att LEDen lyser GRON. LED for icke programmerade reld #r
slackta. Egna val for LEDens farger kan goras i foljande parametrar.

P935 Av Relé Férg

Denna parameter véljer fargen for ett programmerat relé nér det ar i “AV” lage.
Default &r 3 = gul, men kan &ndras till ‘ingen farg’, réd eller gron.

P936 Larmreld fiarg

Denna parameter viljer firgen for ett larmreli i sitt “PA” lige. Default &r 1 =
rod, men kan édndras till ‘ingen farg’, gul eller gron.
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P938 Konntrolirela farg

Denna parameter viljer firgen for ett kontrollreli i sitt “PA” lige Default ir 2 =
gron, men kan dndras till ‘ingen farg’, gul eller rod.

P939 Ovriga reli firg

Denna parameter viljer firgen for ett dvrigt reld i sitt “PA” lige Default dr 2 =
gron, men kan édndras till ‘ingen férg’, gul eller rod.

Alla icke programmerade relder visa som ‘ingen firg’, i.e. de ar av.
2

Watchdog
Hir kan man se hur manga génger enheten har startats upp, och dven se datum
och tid for de tio senaste starterna. Detta kan vara anvéndbart vid stromavbrott
eller om Sludge Finder 2 aterstartas pa grund av ett fellige. Sludge Finder 2
kan ha batteribackup som automatiskt gar in vid stromavbrott och didrmed
registreras inte bortfall av nidtmatningen. Om batteriet inte heller fungerar,
registreras en omstart s& fort matningen har aterstéllts.

P940 Antal starter

Denna parameter visar hur manga ganger enheten har driftsatts.

P941-P960 Start Datum & Tid

Parameters P941 och P942 visar datum och tid nér enheten senast startades. Det
finns tio start datum & tider sparade, parameter P943-P960. Dessa &r read-
only och kan inte dndras.
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Test Parametrar

Simulering
P980 Simulera

Test mode anvinds for att simulera applikationen och bekréfta att alla parametrar
och reldernas séttpunkter har programmerats rétt. For simulering kan man vilja
om relderna verkligen skall dndra status (hard simulation) eller inte (soft
simulation). LED-lamporna kommer alltid att &ndra farg, som programmerat, och
stromsignalen dndras. For att testa hela systemets logik skall hard simulation
viljas, ska inte reldernas status dndras; vélj soft simulation.

Det finns tvd simuleringsldgen, automatisk och manuell. Automatisk
simulering flyttar nivan upp och ner mellan 0-punk och den valda Start Nivéan
(P983)och kontrollreldernas vixlingspunkt. Anvind piltangenterna for att dndra
nivans rorelseriktning eller gé forbi reldernas séttpunkter. Vid manuell simulering
anvénd piltangenterna for att flytta nivan upp eller ner efter behov.

Alternativen att vilja ar foljande:

1= Manual soft simulation
2= Automatic soft simulation
3= Manual hard simulation
4= Automatic hard simulation

For att aterga till programmeringslédge tryck CANCEL och testldge avslutas.

P981 Increment Stegldngd

Som default, flyttas nivan i 0.1m-steg vid manuell simulering och med 0.1m/min
vid automatisk simulering. Vid dndring av increment forandras detta vérdet.

P983 Start Niva

Vid automatisk simulering kan denna parameter anvidndas for att bestimma
punkten for den simulerade nivan att starta vid och atervinda till. detta kan
anvéndas for att simulera den ldgsta punkten for nivan vid normal drift.
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Hardvara

P990 Sjilv test

Vid val av 1 for denna parameter genomfor enheten en sjélvtest. Denna kan
bekrdfta om olika delar av kretsarna fungerar korrekt. En bekréftelse for att
klocka och EEPROM fungerar korrekt visas, liksom felmeddelande for den eller
de delar som inte fungerar tillfredsstéllande.

P992/P993 mA Utsignal 1/2 Test

Dessa parametrar kan generera en specificerad strém pa mA utgangen for att to
testa ansluten utrustning och korrekt funktion. Mata in 6nskat viarde for mA
utgangen och tryck enter for att bekrafta.

P995/P996 Givare 1/2 Test

Tryck 1 for ndgon av dessa parametrar och vald givare kommer att generera 1000
pings, for kontroll av kablar. Detta kan avbrytas ndr som helst genom att trycka
valfri tangent.
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Kapitel 7 Felsdkning

Detta kapitel omfattar vanliga felsymptom, med forslag pa atgérder.

Symptom Atgird

Display tom, givaren "pingar"
inte.

Kontrollera matning,
spanningsviljaren och sikring.

Status visar “Xdr Fault”

Fel pa givarens kabelanslutning,
kontrollera inkoppling och kabel.

Felaktig nivdavldsning visas
for aktuell nivd uppmaétt med
en dB givare.

Kontrollera ekoskarmen for aktuell
givare. Finns det en storning framfor
det sanna ekot gé in i Program Mode
och direkt till P21 (Sétt Distans) for
xdrl eller P1021 for xdr2. Mata in
avstandet for det korrekta ekot och
tryck ENTER. Tryck ENTER igen vid
fraga, vénta tills

‘Operation successful’ visas och aterga
till driftlage, displayen uppdaterar nu
korrekt avlast vérde.

Materialnivan &r konstant
felaktig med samma méngd.

Kontrollera 0-punkt, (P105) visa
offset, (P802) och métvirdesoffset
(P851).

LED é&ndrar firg vid relevant
reldvaxling men reldet adndrar
inte status.

Kontrollera matningen till enheten
och att spanningsvéljaren ar i ratt
position.

Huvuddisplay visar “Wiper
Fault”

Négot ar fel med torkarfunktionen.
Kontrollera kablage (inkl. motor
terminal). Anvéind snabbtangent (F5)
for att initiera en torkning. Visas
meddelandet fortfarande ar nagot fel
med torkare eller motor. Koppla fran
givaren och gor ren den, prova
manuell torkning pa nytt. Kvarstar
felet, kontakta leverantoren.
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Parameter Installningar

For parametrar som géller bada givarna skall parameternumret adderas med 1000 for
att gilla punkt 2 (P1 och P2 kolumnerna visas i tabellerna nedan, P* representerar en
universell parameter).

APPLIKATION
Distanser
Parameter Detaljer Programmerade virden
No. Beskrivning Default Datum| P1 | P2 | Datum| P1 | P2
P100 | Mode 1 = Dist.
P101 | Xducer 2=dB6
P102 | Material 2 = Primary
P115 | Tank Depth 6.000m
P116 | Transducer Depth 0.300m
P105 | Empty Level 6.000m
P106 | Span 5.700m
P107 | Near Blanking 0.300m
P108 | Far Blanking 20.0%
System Enheter
Parameter Detaljer Programmerade virden
No. Beskrivning Default Date p* Date p*
P104 | Measurement Units 1=metres
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RELAER

Rela 1
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date p* Date p*
P210 | R1 Type 0 = Off
P211 | R1 Function 0 = Off
P212 | R1 Alarm ID 1=0ff
P213 |R1 Setl 0.000 metres
P214 | R1 Set2 0.000 metres
P216 | R1 Allocation 1
P217 | R1 Closures 0
P218 | R1 Fail Safe 0
Rela 2
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date p* Date p*
P220 | R2 Type 0 = Off
P221 | R2 Function 0 = Off
P222 | R2 Alarm ID 1=0ff
P223 | R2 Setl 0.000 metres
P224 | R2 Set 2 0.000 metres
P226 | R2 Allocation 1
P227 | R2 Closures 0
P228 | R2 Fail Safe 0
Reld 3
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date p* Date p*
P230 | R3 Type 0 = Off
P231 | R3 Function 0 = Off
P232 | R3Alarm ID 1= Off
P233 | R3 Setl 0.000 metres
P234 | R3 Set 2 0.000 metres
P236 | R3 Allocation 1
P237 | R3 Closures 0
P238 | R3 Fail Safe 0

Sida 91




Reli 4

Parameter Details

No. Description Default
P240 | R4 Type 0 = Off
P241 | R4 Function 0 = Off
P242 | R4 Alarm ID 1= 0Off
P243 | R4 Set1 0.000 metres
P244 | R4 Set 2 0.000 metres
P246 | R4 Allocation 1
P247 | R4 Closures 0
P248 | R4 Fail Safe 0

Relid 5
Parameter Details Programmerade virden

No. Description Default
P250 | R5 Type 0 = Off
P251 | R5 Function 0 = Off
P252 | R5Alarm ID 1=0ff
P253 | R5 Set1 0.000 metres
P254 | R5 Set 2 0.000 metres
P256 | R5 Allocation 1
P257 | R5 Closures 0
P258 | R5 Fail Safe 0

Reli 6
Parameter Details Programmerade vérden

No. Description Default
P260 | R5 Type 0 = Off
P261 | R5 Function 0 = Off
P262 | R5Alarm ID 1=0ff
P263 | R5Set1 0.000 metres
P264 | R5 Set 2 0.000 metres
P266 | R5 Allocation 1
P267 | R5 Closures 0
P268 | R5 Fail Safe 0

Programmerade virden




FLoC ALARM

Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date | P1 | P2 | Date | P1
P160 | Start Distance Om
P161 | End Distance Oom
P162 | Level 50dB
P163 | % of Intrusion 100%
P164 | On Delay Omins
P165 | Off Delay Omins
DATA LOGS
Temperature
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date | P1 | P2 | Date | P1

P580 | Minimum Temperature | Read Only

P581 | Min Temperature Date Read Only

P582 | Min Temperature Time | Read Only

P583 | Maximum Temperature | Read Only

P584 | Max Temperature Date | Read Only

P585 | Max Temperature Time | Read Only

P586 | Current Temperature Read Only
DispLAY
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date | P1 | P2 | Date | P1
P800 | Display Units 1=Measured
P801 | Decimal Places 2
P802 | Display Offset 0.000
P804 | Display Conversion 1.000
P808 | Failsafe Mode 1 = Known
P809 | Failsafe Time 2.0mins
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mA OUTPUT

mA Output 1
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date P1 Date P1
P830 | mA Out Range 2=4-20
P831 | mA Out Mode 0 = Default
P834 | Low Level 0.000 metres
P835 | High Level 6.000 metres
P836 | Low Limit 0.0 mA
P837 | High Limit 20.0 mA
P838 | Low Trim 0.0 mA
P839 | High Trim 0.0 mA
P840 | Fail Mode 0 = Default
P841 | Allocation 1 = Xducer 1
mA Output 2
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date P2 Date P2
P890 | mA Out Range 2=4-20
P891 | mA Out Mode 0 = Default
P892 | Low Level 0.000 metres
P893 | High Level 6.000 metres
P894 | Low Limit 0.0 mA
P895 | High Limit 20.0 mA
P896 | Low Trim 0.0 mA
P897 | High Trim 0.0 mA
P898 | Fail Mode 0 = Default
P899 | Allocation 1 = Xducer 1
COMPENSATION
Parameter Details Programmerade virden
No. Description Default Date | P1 | P2 | Date | P1 | P2
P851 | Measurement Offset 0.0 mA
P852 | Temperature Source 1=
P854 | Fixed Temperature 20.00°C
P860 | Sound Velocity 342.720
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STABILITY

Parameter Details

Programmerade virden

No. Description Default Date | P1 | P2 | Date | P1 | P2
P870 | Fill Damping 10.000
P871 | Empty Damping 10.000
P881 | Fixed Distance 0.20 metres
P882 | Process Filter 3 =Slow
P883 | Gate Expand 0.1m
ECHO PROCESS
Xducer Status 1
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date | P1 Date | P1
P900 | Xducer 1 Status Read Only
P901 | Echo Confidence 1 Read Only
P902 | Echo Strength 1 Read Only
P903 | Average Noise 1 Read Only
P904 | Peak Noise 1 Read Only
P905 | Sensitivity 5dB
P906 | Side Clearance 0.050 metres
Xducer Status 2
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date P2 | Date P2
P910 | Xducer 2 Status Read Only
P911 | Echo Confidence 2 Read Only
P912 | Echo Strength 2 Read Only
P913 | Average Noise 2 Read Only
P914 | Peak Noise 2 Read Only
P915 | Sensitivity 5dB
P916 | Side Clearance 0.050
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SYSTEM

Passcode
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P921 | Enable Code 1=Yes
P922 | Passcode 1997
Backup
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P925 | Parameter Backup 0=No
System Information
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P926 | Software Revision Read Only
P927 | Hardware Revision Read Only
P928 | Serial Number Read Only
P929 | Site Ident. 1
P930 | Factory Default 0=No
Date & Time
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P931 | Date Current Date
P932 | Time Current Time
P933 | Date Format 1=DD:MM:Y
LED Colours
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P935 | Off Colour 3 =Yellow
P936 | Alarm Colour 1=Red
P938 | Control Colour 2 = Green
P939 | Miscellaneous Colour 2 = Green
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Daylight Save

Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P970 | DST Enable 0
P971 | Difference 01:00
P972 | Start Time 02:00
P973 | Start Day 8
P974 | Start Week 5
P975 | Start Month 3
P976 | End Time 02:00
P977 | End Day 8
P978 | End Week 5
P979 | End Month 10
DEvVICE COMM RS232
SETUP
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P061 | Comms Baud 19200
RS485 SETUP (OPTIONAL)
Modbus
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P130 | Device Mode 0 = Off
P131 | Protocol 0 = Modbus RTU
P132 | Device Address 126
P133 | Device Baud 19200
P134 | Parity 2 = Even
P135 | Stop Bit 1 = One Stop
P136 | Data Format 0 = Unsigned Int
P137 | Delay in ms 10 milli seconds
Profibus
Parameter Details Entered Values
No. Description Default Date p* Date p*
P132 | Device Address 126
P143 | Addr. Locked 0=No
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